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WELCOME

Thank you for choosing our vacuum cleaner. Before using the appliance, and to ensure the best use, carefully read
these instructions.

The safety precautions enclosed herein reduce the risk of death, injury and electrical shock when correctly adhered
to. Keep the manual in a safe place for future reference, along with the completed warranty card, purchase receipt
and package. If applicable, pass these instructions on to the next owner of the appliance. Always follow basic
safety precautions and accident prevention measures when using an electrical appliance. We assume no liability
for customer failing to comply with these requirements.

SAFETY INSTRUCTIONS

Usage limitations
When using any electrical appliance, basic safety precautions should always be observed.

+ The product is used for floor cleaning in a home environment only and cannot be used for outdoor (such as open
terraces), nonground (such as sofas) and commercial or industrial environments.

* Do not use the product in open spaces areas (such as a penthouse, open terrace and furniture top) without a
protective fence.

* Do not use the product at a temperature of above 40°C or below 0°C or when there are liquids and sticky substanc-
es on the ground.

* Hang cables from the ground before use so as to avoid being dragged by the host.

» Clear fragile objects and impurities {such as vases and plastic bags) on the ground so as to avoid damaging
valuables when the host is stuck or impacted slightly.

« People with physical, sensory or mental disorders (including children} are not allowed to use or operate the product.
= Children cannat use the product as a toy. Please keep children and pets away when the host is working.

» Keep main brush and other cleaning tools out of reach of children.

« Do not place objects, children or pets on a stationary or moving machine.

+ Keep hair, fingers and other parts of human body or pets away from the suction inlet when the machine is working.
+ Do not use the product to sweep burning objects (such as burning cigarette ends).

* Do not use the product to clean long-haired carpets (some dark carpets may not be cleaned normally).

* Prevent the host from suctioning hard or sharp objects (such as waste decorative materials, glass or iron nails).
* Do not move the machine by holding the protective cover of the laser distance sensor or the collision bumper.

= Clean or maintain the host and the charging base under shutdown or power-off state.

+ Do not wipe any part of the product using wet clothes or any liquid.

» Use the product according to this User Manual. The user should be responsible for any damages and injuries
caused by improper use.

* Do not use the mopping function for carpets and furniture tops.
* Be sure to remove the water tank when the machine is being charged.
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Battery and Charging

« Do not use any battery, charging base or charger provided by any third parties.

« Do not dismantle or refit the battery or charging base arbitrarily.

+ Keep the charging base away from heat sources (such as a heating plate).

+ Do not wipe or clean the charging pole piece using wet clothes or wet hands.

« Do not dispose of used batteries arbitrarily. Used batieries should be disposed of by professional recycling agencies.
« If the power cord is damaged or broken, please disuse it immediately and replace it through official channels.

* Ensure that the host is shut down during transportation and that the product is being transported in its original
packaging.

« If the machine is left unused for a long time, it should be fully charged and then placed in a cool and dry place.
Charge the machine at least every 3 months so as to avoid damaging batteries due to excessive discharge.
Laser Safety Information

The laser distance sensor of the product complies with the standard for class 1 laser products of IEC60825 and
does not produce dangerous laser radiation.

PRODUCT INFORMATION

Key function

J 4 Sweep / ON & OFF

= Short press to start Sweep/Pause

* Long press for 3s for ON/OFF

= Long press for 15s for forced shutdown under
abnormal circumstances

Recharging / local cleaning
= Short press Recharge/Pause
« Long press to start local

Indicator

* Blue: Normal operation or charging

* Red: Abnormal condition or low battery

* Purple; Equipment is not connected to the
network

Reset Wi-Fi
» Press two buttons simultaneously for 3s
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Parts list

Water tank x 1

HEPA filter screen x1

B

.

Adapter x1

Duster cloth x1

Left side brush x1
Right side brush x 1

Charging base x1



Host
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Charging base

Power light

Signal emission area

Charging pole piece

Storage slot

Cover plate

Power port

Wrapping post




INSTALLATION

1. Connect power line and wrap surplus wire around wrapping posts.

M
< e

2. Place the charging base against the wall on flat ground and connect the power.

Note:
* Ensure a space of above 0.5 m on both sides of the charging base and a space of above 1.5 m in the front.
« If the power cord is laying on the floor, it may be dragged by the host and consequently the charging base may
be powered off.
* The charging indicator is normally on when powered on and off when charging.

3. Please do not move the charging base arbitrarily and keep it out of direct sunlight.

Note:

= If the charging base is relocated, the host may fail in positioning and lose the map. When restarted, the host will
rebuild and memorize the map and the rebuilt map may lose cleaning information of forbidden areas and other
areas.

* Direct sunlight will interfere with recharging signal and consequently the host may be unable to return to the
charging base.

4, Installation of side brush:

Make the left side brush (L) and the right side brush (R)correspond to L and R on the bottom casing, press L and R
and the side till you hear a “cracking” sound and then brushes are installed.

N S NS




5. Start up and charge:
Long press ( key to start the machine. Charge the host on the charging base after the indicator light is on.

Note:

« If the machine cannot be started due to low battery, please charge the host on the charging base and the machine
will start automatically.

« The machine can work normally only when the battery level is 30% or more.

6. Connect mobile APP Ikohs Home (optional):

+ Scan the QR code below using your mobile phone to download the APP.

S0 iPhone S0 Android

* Register and login in the APP.
+ Click on "+* to add equipment - choose Small Home Appliance - Robot Vacuum - AP mode
* Press " ON" and "Recharge” on robot for 3 seconds till the indicator light turns purple and slowly blinks.
« Enter Wi-Fi name and password in APP
= Connect your mobile phone to the device's hotspot
= The network is connected successfully. (The indicator light turns from purple to blue.)
Note:
» If the mobile phone cannot be connected to the cleaning robot, refer to “Reset Wi-Fi* in page 14.
7. Start cleaning

After the machine is started, short press ¢ key on the host or start cleaning using the mobile APP (press any

button to pause it in use).

Note:

= The sweeping robot cannot be used to remove liquids.

= If the battery level is less than 20%, the machine cannot work. Please charge it.

= The machine will return to the charging base automatically if the battery level is less than 20% in use and will be
powered off and start cleaning automatically after the battery level reaches 80%.

- Please clear wires (including power line of charging base) on the ground before use so as to avoid outage and
damage of objects or wires when wires are dragged by the host.

10
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8. Installation of mopping module
Installation of duster cloth: Paste duster cloth flatly onto the water tank bottom.

Note:
» Clean duster cloth after use to ensure cleaning effect.
= Fill in the water tank: Uncover the water tank, fill it with water and cover it.

* Installation of module; Push the module horizontally along the rear part of the host till you hear a cracking sound
and then the module is installed.

9. Removal of mopping module:
= After the host shuts down, press the buckle in the middle of the water tank.
+ Move it backwards and remove the mopping module.
» Empty the water tank and clean duster cloth (please do not move or turn over the host in use)

10. Instructions for mopping module:
+ Do not use the mopping module when it is not necessary.
« For your own safety, be sure to remove the mopping module when it is being charged or left unused.
+ Do not mop the carpet. Set a forbidden area in the APP to prevent the machine from entering the carpet.
» To achieve a better mopping effect, the mopping module should be installed after the floor is swept for three times.

* To add water or clean the dust cloth when the machine works, pause it, and take out and reassemble the mop-
ping module according to steps 8 and 9. Do not move or turn over the host so as to avoid failing in positioning
and losing the map.

« Mopping function of the machine is intended for wiping and is conducive to deep cleaning. It cannot remove
stubborn stain effectively and replace labour force.
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INSTRUCTIONS

ON / OFF

* Long press () key for 3s, the indicator light is on and the machine is started.

+ Long press ) key for 3s when the machine is under standby mode, the indicator light is off and the machine shuts
down.

Note:
« The machine cannot shut down when the host is being charged.

Sweep/Pause

« After the machine is started, short press (U key on the host or start the machine using the mobile APP. (Press any
key to pause while in use.)

Note:
* The cleaning robot cannot be used to remove liquids.
« If the battery level is less than 20 %, the machine cannot work.

« The machine will return to the charging base automatically if the battery level is less than 20 % in use and will be
powered off and start cleaning automatically after the battery level reaches 80 %.

« Clear various wires (including power line of charging base) on the ground before use so as to avoid outage and
damage of objects or wires when wires are dragged by the host.

Charging

« Automatic mode: The host will return to the charging base automatically after work.

« Manual mode: Under suspended state, short press iy key to start recharging or when the host is charged under
control of the mobile APP. The indicator light is under breathing mode when the host is charged.

Note:

= If the host fails to locate the charging base, it will return to the original position automatically. Put the host back
to the charging base manually.

Cleaning mode

« After being started, the host will scan and generate the map and divide it into areas intelligently. It will sweep the
areas one by one along the wall orderly, efficiently and thoroughly and plan the cleaning route in a bow shape. The
machine will return to the charging base automatically after work.

Completed area Completed area
— Area to be cleaned
|& O=jl;l

Area being cleaned
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Note:

» Please do not move the machine arbitrarily and frequently while in use. If the machine is moved, put it near the
original position and try to relocate the machine when it is restarted. If it is relocated successfully, the machine
will continue working according to the planned route. If it is relocated unsuccessfully, the machine will give up the
task and rebuild the map and it may be unable to be charged.

Fixed-point cleaning
« If a specific area requires deep cleaning and the user fixes a point in the map by the APP, the machine will move near
the point automatically and sweep the floor within 1.5 m x 1.5 m (twice by default. The number of times can be set).

Local cleaning

« |f the machine cannot be controlled by the APP. move it to the required area manually, long press i key for 3s
and the machine will sweep the floor twice within 1.8 mx 1.8 m.

- 1.8m -

1.8m

User-defined area cleaning

» Set size and position of one or more areas to be swept using the mobile APP. The host will sweep the floor ac-
cording to settings.

Forbidden area

+ Set one or more forbidden areas using the mobile APP. The host will not sweep forbidden areas but other areas.

Note:

+ The machine may enter forbidden areas due to positioning errors and sensor exceptions, among others.

= Permanently forbidden areas may be invalidated due to great positional change of charging base and furniture. So
try not to move or interfere with the machine in use.

« Settings of permanently forbidden areas will be lost if the map is rebuilt.

Fixed-time cleaning

» Fixed-time cleaning time can be set using the mobile APP. The host will start cleaning automatically at the appoint-
ed time and return to the charging base after work.

13



Wi-Fi reset

« If the mobile phone cannot be connected to the machine due to any modification of the router configuration, pass-
word or for other reasons, please press ( key and iy key simultaneously for 3s till a voice prompt “WiFi has been
reset” is given and the indicator light turns purple and flickers slowly.

O
O

DND mode

+ The host will neither sweep the floor nor issue a voice automatically under DND mode. You can use the APP to
switch DND mode.

Suction / Water volume adjustment
* You can choose "high®, “standard” and “low” for these 3 modes through the APP.

DAILY MAINTENANCE

Main brush (cleaned weekly)

1. Turn over the machine and press the buckle on the main brush cover to take out the main brush.
2. Remove dust outside and inside the main brush using a tiny brush and clean it.

3. Reassemble the main brush and press its cover tightly to fix the buckle.

Universal wheel +
spindle [ i@

Buckle
Main brush

Host

Universal wheel (cleaned monthly)

1. Turn over the machine and pull out the universal wheel upwards.
2. Remove dirt on the wheel and spindle.

3. Reassemble the universal wheel and press it tightly.

14
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Side brush (cleaned monthly)
1. Turn over the machine and pull out the side brush upwards.
2. Remove hair and dirt and reassemble the side brush.

3. Make the left side brush (L) and the right side brush (R) correspond to L and R on the bottom casing, press L and
R to reinstall them.

Note:
* Replace the side brush every 3-6 months so as to ensure a correct cleaning effect.

R (right side brush) L (left side brush)

Filter screen cleaning (cleaned monthly)

1. After the machine is used for a long time, remove filter gauze, filter sponge and HEPA filter screen.
2. Wash filter gauze, filter sponge, HEPA filter screen and dust box using tap water.

3. Shake off water drops and leave filter screen and dust box to air dry for future use.

4. Install dust box components in order of filter gauze, filter sponge and HEPA filter screen after they are completed
dried in the air.

Filter gauze

Dust box button

Filter screen cover

Screen cover

HEPA filter @
Note:

= Wash the filter screen using clear water and do not add any detergent.
» Do not clean the filter screen using brushes and fingers.

* Leave the filter screen to air dry for at least 24h.

* Replace the filter screen every 6-12 months.

15



Mopping module (cleaned each time)
1. Remove duster cloth from the mopping module and empty the water tank.

2. Clean duster cloth and leave water tank and duster cloth to air dry for future use.

e i
Y

Sensor (clean it monthly)
+ Wipe sensors of the machine using a soft dry cloth, including:
1. Wall sensor on the right of the host.
2. Three anti-dropping sensors at the bottom of the host.
3. Infrared avoidance sensor in the front of the host.
4. Radar avoidance sensor on the top of the host.

5. Electric shock protector and charging pole pieces at the bottom of the host (please cut the power off during
cleaning).

6. Signal transmission area of charging base.

Anti-dropping sensor

Charging contact




Sensor (clean it monthly)

Laser distance sensor
Radar avoidance sensor

Infrared avoidance sensor

Charging sensor

Signal transmission area

Charging pole pieces

Battery

* The host is furnished with high-performance lithium-ion batteries. To maintain battery performance, please keep
the host charged in daily use.

» If the machine is left unused for long, please shut it down and keep it properly. Charge it at least every 3 months
to avoid damaging batteries due to excessive discharge.

Firmware upgrade

* Upgrade firmware using the mobile APP. If new firmware is detected, upgrade it according to prompt. The battery
level should be = 50 % during firmware upgrade, so the machine should be placed on the charging base.

System reset

» Take down the dust box, open the rubber plug and press Reset key (refer to page 5). Current map will be lost and
timing, Wi-Fi and personalized settings will be reserved after reset.

17
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COMMON PROBLEMS

PROBLEM SOLUTION

= In case of a low battery level, please place the machine on the charging base and
align it at the electrode plate. The machine will be started automatically (if the

The machine cannot be machine is completely powered off, it can be started automatically after charged
started for a while).
« If the environment temperature is lower than 0°C or higher than 50°C, please use
it at a temperature of 0-40°C
* Please move the machine away, check whether the indicator light of the charging
base is on and confirm both ends of the power adapter of the charging base are
The machine cannot be connected properly.
charged )
* In case of poor contact, please clear the charging pole pieces and the charging
contact on the host or push the side brush aside.
The machine cannot be The host is too far away from the charging base, please put the host near the
recharged charging base and make another try.

Abnormal behaviour

Shut down and restart the machine.

Abnormal noise while in use

Main brush, side brush or wheel may be twined by external matters, please shut
down the machine and remove them.

Cleaning ability declines
or dust

« The dust box is full, please clear it.
= The filter screen is blocked, please clear or replace it.
« The main brush is twined by external matters, please clear it.

Wi-Fi cannot be connected

« Wi-Fi signal is bad, please ensure that the machine is covered by Wi-Fi signal.

= Wi-Fi is connected abnormally, please reset Wi-Fi, download the latest APP and
try to reconnect it.

« Password is set incorrectly.

» The router is available for 5G frequency band, the cleaning robot is available for
2-4G frequency band only.

Fixed-time cleaning fails

In case of a low battery level, fixed-time cleaning can be started only when the
battery level is no less than 30%.

Whether the machine
consumes

power if it is always placed
on the

charging base

The host consumes a little power if it is always placed on the charging base and it
enables the best performance of the battery.

Whether the machine needs

to be
charged for 16h for the first
three times

The lithium battery can be used immediately after being charged and has no
memory effect.

18




TROUBLESHOOTING

PROMPT TONE SOLUTION

Error 1:Having trouble hoo-
vering. Please re-install dust
tank and try again

Cleaning is not triggered when the dust box is removed.

Error 2: | can't see, is my
radar covered or blocked?

The top radar is covered or placed in an open area (there is not obstacle within an
area of 6 x 6 m2).

Error 3:Please put me so-
mewhere else and try again

Pick the machine up or hang it in the air.

Error 4:I'm blurry-gred.
Please scrub my cliff sensor
and restart me from a new
location

The cliff sensor is covered or placed at heigh.

Error 5:/'m blinded. Please
scrub my front sensor and
restart me from a new
location

The infrared avoidance sensor is dirty or covered.

Error 6:My right-hand sensor
has misted up. Please res-
tart me from a new location

The wall sensor is dirty or covered.

Error 7:My radar housing
needs a scrub for a better
reception. Then restart me
from a new location

The radar avoidance sensor is dirty or covered.

Error 8:Seems like my
bumper is blocked, would
you mind?

The edge or collision sensor is stuck.

Error 9:My dust container
and filter need cleaning. Oh
you're so understanding

The dust box is full or the filter screen needs to be replaced.

Error 10: Dust container
removed. Now can you
clean it?

After error 9 is issued, user takes out the storage slot and error 10 is triggered.

Error 11: I'm stuck, and going
nowhere fast!

The machine is stuck.

19
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INSTRUCTIONS FOR QUICK USE
1. Comeech porwier ling s ot surplue wires in the shorage slot,

ﬂ- L i ll '.l‘-' :.

e
= L

%, Pt the charging bass against the wall on fAat ground and connact The power,

-
@y

i ———

A

B
x|

Hate:
= Engure & gpace of abowe 0.5m on both sldes of the changing base and a spece of gboe 1.5m In the front.

» |f the power line is vertical to the ground, the host mey be dragged aad consequently the charging Base may be
posered aff,

* The charging light is moemally on when it is powered on and it is off duriag the charging prooess,

3. Flease do nod mowe the charging base arhitrarily and keep the charging base from direct sunlight,

Haie:

= |f the charging Eade s relecated, the hogt may be posiloned ursuccesatully e leae the map. After the charging

base s restarted, the host will rebuild and memarize the map, The mbuil map may lose nformation of forbiddes
areas and olher apeis.

+ Sunlight will disterb recharging ssgral and consegeently the host may b= unable 10 retern 1o the charging base,

4. Installation of side brush:

Make the el side brash (L) and the fght gide brush (R) corespand o L and B oa the boibeen casing, press Land R
%o install them on the macking,

& Startup and changing:

Long press @0 fo start the maching and chargs the host on the charging base after the indicasor light is on,

Heln;

+ If the hatvery lewed is low and the machine sannot be started, please place the host on the charging base and the ma-
chise will b2 sfaried auteratically. The macking can work normally only when the batiery [ewel i3 no less than 305,
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ti. Connect mokile APP kohs Home [sptionallc
+ Rpsgisher and bagin in the AFP
+ Click gn "+ 10 add equipment - choose Small Home Applisace - Robel Vacuum - AP mode
* Prass * ON° ard “Recharge” on robed for 3 seconds till the indicatar Bghst turrs purple and slowly Blinks
» Enesr Wi-Fi neme sad passwand in APP
+ Gonnect your mabile phone bo The devioe's hotspot
+ The network |8 connected succeselfully, (The mdicater light tems from purple te blue.)

Hobe:
= If the mbilia phone casnct be connacted bo the cleaning rebed, refer 1o *#i-Fi Resat® on page 14,

TECHMICAL SPECIFICATIONS

CHARACTERESTICS L523

CHARACTERIETICS

Crverall dimensicn 350 # Z50 « 100 B350 = 350 = 10} mim
Producs weight 3.2 g 14 kg

Baigery | 14.4¥73200mAh Btsium battery 4. 4%/ 5200 |ihium batery
Veltage 4.4 144V

Power | 0w 300

CHARACTERISTICS L5231

CHARACTERISTICS L

Cremrall dimansion 188 ® 143 = 180 mm 160 = 143 = 188 mm
Powar 4w 240
Dutput 1AW LA

In ol bareoit wi iy Ddseotives: BRALSETE, SO0ESEICE arvd 2011 IRACE o irvw sestriotkan of the g of dargeroas submaneed Iy pled-
ok aned Eecwordn eqaipreent us el | as e wa e dispasy . The sprebel with the crapred dusibin seonen an the packege indicaies fuan
rhie prodfuci aiihe epd of its servios | shad| be ool lecied as sepasyte wasie. Thenfore. g producis than hive reached the ead of their
wgelal e mas b ghven 1 mape Fspasy ceroes speciabEeg In teparnt skt ol wie dheTidl and Hecwonds eguipreenl o
vy bumob T et et @Rt @1 EhE Hie of peanc hasing e s B ol B 0 @ ofe- b BOE banis. The aoeoial e sEpirane ool ROTGn S
- rhit QS EGHY L -AID or] Fol el e 400 18 bt re oy Bl e il clmo s 3t in a0 sraieonie e vl comor Bie ws Daviiiaies
o g bving poasble megurres rHes on thi-snwironresnt 1wl kearh ard apm e ses ok ieovTEog and redse 31 QEROERETY PR ING LD
rhe sppargias Abaaie chspeoicl of e prador by e et | sodeey w00 keation ef thee sdrdré mrative sanciora scoending 1 the ey



BIENVEMIDC

Wchas gracias por elegir nuestre robot aspirador, Anies de usar & aparate, lea detenidamente esias iInsirucsionas
para su canecta ulilizacidn.

Las precaucionas de seguridad inchidas reducen el riesgo o sufrir une descargs eMcirica; lesiones e inchuse ls muer
e si so respetan esitictamante. Gearde pste manual en un lugar segurs pana consultaro en o fdum, jurto con latare-
18 de garantia del producta debidamente cusplimentada, el embalge ariging del producto v el justiicante de compra.
Sl es posible, endregue estas instuccicnes &l siguiende propietario del decirodomdstico, Respeie &= fodo momerdo
s precauciones de sequridad bisicas y las nomas de prevencids de accidentes cuando wliice un slecirodomistico,
Dedinamos toda responeabllided deriveda del ncumplimsente de estas instrucciones por parte de los dlenes.

INETRUCCIONES DE SEGURICWAD

Limitaciones da uso
& usar cunbguer elecirodoméstics, 5o debersin respetar en fodo momenso kas medidas de seguridad bisicas:

+ El robol 48 uilizs para la limpieza & un entomo domdslico ¥ no pusde ulilizarss pars exericres (como 1eTazes
abiertas), superficies inestables {como sofis) y entomos comarciales o domisticos,

* M lo wtiBce en Areas o ponas oon desniveles (pome dlicos, temazas sbienas o superhcie de muebies) sin b protes-
cién anbicaldas,

+ Mix uze & pabal 3 una emperatufa supsrior a 40°C o baje 00, o cusnds hays liguides o suslantias pegejosas en
al smalo,

v Lewanie los cables del cvelo anies de pores & robod &n manchs pars evilar gee sean succionadod por la enidad.

+ Retre cualgsier obirto frigil o innecesario del suelo (come jameees o bolsas de plislico) pam evitar dafios en okge-
bees die walon &3 1a usidad b2 queds alsceds o impacta conire ellos.

+ ExIn aparato na purse ser Wilizeds por persenas con capacdades fisicas, sensoriales o mentales reducsdas {incisi-
diss hess i),

+ Los mifios ra pueden usar esie aparate como un jugueie, Marderga aleados a los rifos ¥ las mascoies mienias o
oot Estd en funcisnamianio.

+ Mantenga &l cepillo principal ¥ oiras heramientas de Bmpieza feera del alcance de los refos,
» Mo deje quie ks nifies o les mascobes b2 pubsn ol robol ya esté parade o e lufciohamisnta.

+ Mantenga ol pelo, los dedos y csalquier oira parie del cuerpo, o de las mascotas, alejadeos de la enirada de succidn
del robol mienras sstd encendida.

+ Mo utilice gl aparate para bamer obgetos incandescendns (coma colilas de cigarmos)

+ Mo wtlice ¢ egarabe peres limpiar megeetas de pels lego (slgunes mequetas oscuras necesitan una limpieza eapecial).
» Evile gue & aparaio seccione objeios afilados o duros {como maleriales de deshecho decorativas, oristal o clavos).
+ M tranaporie & aparsto egarrdndolo &2 |6 1aps proteciomn del sensor de distencla Mo o del parachogues,

= Limpie y mantenga & robed y la base de carga en estado de apagade.

+ Mo liipia ningena pleza del aparato con un rape mojado ni con Nguidos,

= Lilice el spsrsto de stuendn coh esbe manual de wsuatio. E] ubssrs = hard carga de cualquier dafe o lesian sau-
sado a causa de un uss indebida,

v Mo ulilice |a funcidn de fregado en moquelas o missh|es.
+ &saquirese de vaciar o depdsito de agua mientras s2 esid cargando o robed,



Bateria y carga

= Mo elifice singuna Saberis, base de cang o cangudor de olios provepdales.

* Mo cesmonte o repare la bateria o b bass de carga por su cuenta,

= Merienga |o kase de carge slejeda de les fuentes de caler (como calefactens).

= Wa impie kas pestafias conductoras de |a base de carga con un frapo o manos mojadas,

= Wo deseche por su cuenis lae baler'a gestadas. Las batenias gastadas debes desacherse mediants agencies de
meciclaje profesionales.

= Gl el cabde de alimeniecidn estd dafiado o rote, deje de utillzar & mbet inmedistamente y rergdace of cable & iravds
de los canales oficiales.

= haegirese de que la wnided estd spageds dusnte &l ransporie y de gue & trerspone s2 reallza en su embelaje original,

= 5i ¢l robot deja de utilizarse durante un liempo prolongedo, debera cangarse por complels y guardarse en un hagar
fresaco y ascs. Corgue el robed 8 mishes: ung ver code tres metes pard eltar que s dahe |a beter(s por una Se4carge
wacesi,

infarmacién de sequridad del |dser

El sensor de distancis |dser del producta se ajusta a la norma pare los productos kiser de olase 1 [ECES0E2S y e
preduce redackin Maer pefigresa.

INFORMACISN DEL PRODUCTO

Funclones princlipales
I », Basrids / OM y OFF

= Pulee prelongademente para Iniciar el barrdo {
o pausalo,
» Pule= prelongadamente duranbe 3 ssqundos
para ancendar/apagar,
* Pulse prolongadamente durante 15 segur-
doe pars forzar o apagade balo iuachones
iregulares,

Recarga / limpisza local
* Pulse brevemente o botén de Aecanga/Passa.

i T
—rh -

» Pulse profengadamente para niciar la impleza | I'%%:_J/" Illﬁ
lecal |'I i

Indicadar

= Azul Fuhtishamieats & carga namal.

+ Rojo; SAuacitn Fregular o bater(s baja.

* Maorada: B equips no estd conectado a la red. __

Relnlclar wifi '“‘h—_—_—"’;f

» Pules dog betores simultdnesmente duranbe
3 segundics,
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Robol aspirador

Cublerta del filre | . =
\. . 1]
- - Tae I - |
i R & 4 Sensorde
! TTPPRPES | pared
P . P B | | e e
Y — \
< i L
[
Botén del colector de polvo
Tecla de reinicio del sistema
' Puerto de actuslizacién del sistema
Sansor y estnectura
Sensor
de distancia lser

F S
Sansor g_ :}
radar anticolisiones [ﬁ o

g

Wy
s

| - o
A L
.-"'-r h
Sangor I
infrarrojo anticolisiones
Sangor
de carga
Sensor de desnivel
Fona de
e i D contacto de carga
| '-_-"».. '|!-_- e Rueda universal
Aol | Eeee Cepillo lateral
ST T Cubisrta
H H | da la bateria
1' : ;: ﬁ_,.:_n- Rueda prineipal
Capillo principal

Pestafias de la cublerta
dal cepillo principal
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Base de carga

Luz de alimentacién

Area de emisidn de sefales

Pastafias
conductoras de carga

Alojarmlento para
la recogida del cable

Placa de cubierta

Puerta de alimentacion

Pestafia de
recoglds del cable

|l -

T

Algjamiento para la recogida del cable
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)
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INSTALACIGMN
1. Conecie ¢l cable de alimentacidn e nserte ol sobrante del cable an o alojamiente para la recogia del cabls,

Mota:

= Asepiress de que axiste un ezpedo supeior & 0.5 m & ambos kdea de |a base de carga y un eepacio de mds de
1.5 m por delande de la misma.

= 80 ¢ cable elécirico o2 entssnire per &l suels, podrie ger suecionado por la waidad y la base de carga podria
drsconeciarss,

= El inficadar de carga normalmenie s encuenira encesdids cuanda & robol estd en marcha y se apags ceando se
he cargado por complesa.

3. Mo mueva la bage de carga de forma eebliraris y manténgeta slejade de ls luz directa del sl

Mota:

= 5 recoloce |e baes de cerge en obro gilie, el pesicienamiesio de la wnidad podris fallar y pedeia perder & maps.
La =nidad reconsiruind y memorizani ol mapa al reiniciarse y of mapa reconstruido podiia perder la informacidn de
limipieza de las ronas prohibidas y de ciras Zonas.

= La bz directa ded 3ol interferind con la sehal de recanga v, por ko tante, | unidad podria no ser capaz de volwer a la
hase de canga.

4. Instalacidn de los cepllos terales

El gepillo kabersd |zquiende (L) v el ceplle |etenal derecho (B) deben colmeldir con las betees Ly R que 38 encussiran &

ln parte inferior de [a cubirrta, pulse Ly B por of lateral hasta que oiga un cruide pam saber que kes cepillos astin
ingtlakidcs,

T_L- (i
o .
by T |
& RO
£ |
T, oy



5. Puesia en mancha y carga:
Fulss prelongadamente In tecks £ para poner el robot en marcha, Penga & cargar la uridad an la bass de carga
ouando la luz indicadiora de almentacidn se enciesda,

=t " -1, e

[T H

+ & gl robod o puede encenderse debido a que la baterla es kaja, cargue la unidad en la base de carga y se encenderd
di maners aulemalica,

+ El rebat solo pueds funclonar con normalidad cuando o nivel de batera es de = 30 %,

b, Gonecte |a app mvil lkobs Home {opcional)

+ fegisimse o inicie sesidn en |3 app,

= Haga clic en & icons + pafa sfadi el squipn - seleccions Elepirademésiics paqueis (Small Heme Appliancs) -
Robaot aspimdor (Robot Vacuum) - modo AR

= Pl las leclas OM y Recarga en ¢l robol durante 3 segundos hasia gue o iz del indicador se vuelve moesds y
parpades lantamernds,

= Iniroduzes el rombae de su red will doméstica y |a contrasefia en |l spp.
*+ Congrte s telifono mdvil al pento de acceso del dispositive,
= 5i la red se ha conectady satisfecioniamente, el indicader cambiard de morsdo a azul,

[Hata:
+ & ol 1eléfong medvil no puede conectarse al robot de Bmpiera, difjase a la secoién Reiniciar wifi en la pdgisa 32,
¥, Iniciar ka limpieza

Una ver se ha encendide & mbot, pulse brevements b tecls &2 en la uridad o isicle la limpiezs usands la spp mdvil

(pulse cualquier botdin pam pawsar el robot mientms estd mcendida),

IHata;

v ] rabet aspiradar no puede ulilizaree para limpiar liguidos.

+ 54l rivel de baterla 2a intenlor al 20 %, o aparate no funcienard. Pdagalo & cangar.

* El mobot volwerd a la base de carga automdficamente sl el rivel de bateria es inferior al 20 % mientras estd en marcha
¥ 88 mpagard. Reanudes B limpiezs cuando & nivel de baleiia slcancs o 80 %

+ Retirn log cables (incheso al cable de alimentacidn da la base de canga) ded sueks antes de wsar & robod pars evitar
interruptiones y dafos an objelog o cables & son succionadog per la unidad.



8. Instalacian del midulo de regade
Ingtalesdn de la mopa: Adhlers la mope & |a parte Infericr del depdsite de spe y asegiress d& que Be Tene STUgaE.

Maka:
= Limpia [a mopa despuds & 5 uso pars aseguess una limpieza Spdima,
= Lbenady ded depheita de agus: Retice [ 1apa del depdeibs, Inelo de agus y vuela 8 colotar b tapa,
= Instalacidn cel madule: Presione of médulo horizontalmente &n la parte posterior de la enidad kasta que ciga un
Giujide que indique que el mdduls s ha instelade satisiactonamente.
9. Retirada del middulo de fregade
» Una et g ha apagado |a enidad, pulbe en b pestafa siusda en medio del depdeilo de agua.
+ Tirn hacia atnis y quite &l médule de fregado,
= Vicie & depdsite de agua y Bmpie k2 mogps (oo mueva 5 dé la woea a la unided mienras sgié en hancionsmisnio).

'E-r_'—:'.."x"i-‘
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Bgee=s = RS, |
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10, atrucsiones para & mddulo de fregada:
« Wo uiilice &l moduls de regade cusmdia no Sea necesaio.

+ Para su propda saqunidad, asegieess da retirar el mddula de fregedo cuasds 58 estd cangandc & robot o no
estd utiizando,

* Mo friegue la moqueta, Establezca una zona prodibida en |a app para evitar que & rebot pase por |a moguata,

» Para consepsn un slecto de regade mejor, & médilo de lregado debe inslalarss una vez se b barride el seslo
1rés vaces

= Para afisdit agus o impiarf la mopa cusnde el robol estd en fusciohamients, pAuselo ¥ despuds cagqué y wuieka a
mantar el mbdule de fregads come 50 wio en s puntos B ¥ 9. Mo mueva o dé |2 vuelta a la unidad para eviar un
Talla en ¢ posicicnamiesto o la pérdida del mapa.

= La funcidn de fregede ded robot estd diseflada pama la limpleza gessral, no parm una bmgieza a fondo, Mo puade
eliminar marchas dificiles ni remplazar a un profesicnal de la lmpiera

L



INSTRUCCIONES

O / OFF
» Pulie profongadaments (8 tecls O dureste 3 segundss, 16 luz del indicador se encandend v &l robot 52 pondrd &n
marcha,

= Pulte prolongedaments |s tecla O duranle 3 segundes cusndo el rabol esbé en meds descanso, |a iz del indicador
¥ # robod se apagandn,

Heta:
* [l robod no puede apagarse cuando la unidad se esti cargasado.

Barrida / Pausa

* Una vez ¢ robod se ba puests en marcha, pulse brevermente la tecla (3 en |a enidad o inicie o robod wlilizands la app
madvil (Pulse cusbpaer tecln pars paussrlo mientras estd en matcha.)

[Hala:

+ [l rebet sapirador no puede utilzarse pars Amplar ligusses,

v 5l ol rived de baterla e inderior al 20°%, @ aparate no Tuncionard.

+ Bl robot wolverd @ la base de carga autcmdticamentn sl o nivel de Bater(a es inferier al 20 % mienims estd en macha
y 52 apagark. Reanudard kB limpieza cuands el nivel de bateria akance el 82 %

+ Retire los cables (inclse el cable de alimentacidn de [a base de canga) ded suels antes de wsar #f rescd pasa evitar
inbermu poicnes y dafes en chjelos o cables € son sucoionados por |2 unidad.

Carga
+ Mebioeiio autematico; La unidad volvend & la base de carga aulométicamente una vez tarming de limplar,

» lbodd mignual: Mientras el robod s encuenire en suspensién, pulse brevemente la lecla £ para inicier la carga o 2
trawds de |a app mdvil. La ez del indicador estam en modo repoan misntras =6 carga la unidad.

Hiela:
+ 5i la unidad falla al whicar la base de canga, wolverd & la posicién crignal siom#licaments, Cologue | unidad en la
bake de carga de manera manual,

Modo de limpieza

* Una vex en marcha, la ursdad escaneard y ganarard of mapa ylo dvided en zonas de maners intaligeate. Bamerd lag
zonas una @ una siguiends la peed de maner ordenada, efciende y mineciosa, y planeard o ia de mpicz en
foma de flechs. La unided volverd & la bese de carga somiticaments uns ver temine de limplsc

Lona completada fona completada

Zons pendieste de
limplar

Lona de limpieza achml

an



Matac

= Ho mueva @l rebod de manem arbitraria o frecosntemante misndms estd en funcionamienta, 51 meeve ol mbot,
pingale cena de la posicion orginal e inene neubicars cuands se neinicie. 51 el robotl ge ka reubicsds d& manea
satlsdacionin, continasard funcienande de acwards con A reta planeada. Bn case contraro, el ressd descartand latarea
¥ reconstruird el mapa, inchso puede que sea incapaz de volver a la base de carga.

Limpleza de una zona fija

» Bl wna zona esperica secesita unk impleza & fonde v ol ysusrio §a un purte e el mapa & eeds de k) epp, o robet
se acercard 2 ese punto de marera automdtica y bamerd una superScie de 1,5 m = 1,6 m (dos veces de manen pe-
determingda. S puede especilicsr & nimen de veces).

Limpieza local

= 51 al rebet ni pede contredarse a travde de |e app, celdquels de maness manusl #n k8 2one que necesie limgpear,
pulse prnlungld.lmﬂtlnldlﬂ?dumml! segundos y el robot banerd ena superficie de 1,8 m = 1.8 m dos veces.

18m
- —_

i

18 m

Fona de impieza definida por el usuaro

« Extnblures o bamafio ¥ la posicisn de usa o mds ones par e barrids 2 tesvis de b app mivil La unidsd barrerd ol
selo de acuerdo con ke estableside.

Zana prohibida

» Extablezca una o mds ronas probibidas aiifizands ta app mévil. La unadad no barerd |as zanas prohibidas pero si
nlras Zenas,

Mati

* Elrabal puede enrar en una zona prohibida debidio a un enor de posicionemiento o una excepoidn del sensorn, entne
olred posas,

* Las romas prohibidas permaneniemeste peeden anularse debido a un cambio dristico en |a posicién de la base de
cerge o los mushles. Intente ng mover & interenin con & rebat en fancianemaents.

* Los ajustes de kas ronas probibidas permanantes pueden perderse si se reconsinege el mepa.

Limpieza a una hora fija

* La limpieza a una hora fija puede establecerse mediarde 2 2pp mavil. La unidad iniciard |a limpieza astomdticamen:
te & b hora estabiecids y vohied & la base de carga uns vez finalizada ls limpieza,

]|

ES



Rainiciar wifi

» 5i ¢l tedéfore mdvwil no puede conectarse al robal debido a una modificacida en la configuracidn del router, la con-

trasefia o por otrms razones, pulse las tecks O y UF simultdnsamente durartn 3 segundos hasts gue una lecunién
confirme que sse ha reisiciada [ red wilie y 1o hex del indicador se vuela morada y parpades kentamente,

O
°

Modo DMND

» La unided ne banesd ni emiticd sonido slguno cusnds se conecle & mods DND. Puesde ulilizar |3 app pars consglar
& modo DND

Ajuste del volumen de agua y de la succidn
* Purde glegir 3 modos a trawds de |a app: aho, normal y baja,

MANTEMIMIENTD DIARID

Cepillo principal (limpiezs sermanal)

1. Gire el roled w pulsa ea lag pegtafies de ba cubserta ded cegdlo principsl pam sacaro,
i. Retire el polvo acumulado en el cepille principal con us cepllo peguefio v [impido.
3. Monbe de fosve ol gopillo principal y pregicne lu cubierta imemente pares Bjar lag pegtahes.

l'_ ﬂ. }.

Rueda univarsal + aje

Pestafias ——

Cepillo principal Eﬂ‘il;.b

Unidad — ey

Fueda univarsal {limpisza mansual)

1. Gire & robet ¥ saque la rusds universal tirands hacis ariba.
2. Retre ¢l pobvo acumaladeo en la rueda y en ol e,
1. Monte de nuevo [a rueda eniversal y presioss |a cubiesta firmemente.

az
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Capille lateral (limpieea mensual)

1. Gire ol robot y saque el cepillo kateral tirando hacia aria,
. Relire el pelo y &l polve acumutade y mente de feeve el copillo Rtersl,

3, El capila lateral izguierdo (L) ¥ ol copillo kteral derecho (K) deben coincidir con s leimas L y 8 que se encumiman
& |a pafte inlericr = |a cubiens, pulse L y B pad &l laberal para reinstalaros.

Mok
+ Remplace ks copillos laterales una wz cada 3 o b meses para asegurar w efecto de implem adecuado,

R (cepibo lateral A T s L [cepillo lateral
dereche) o L, izgquierda)

Limpieza de la rejilla del filtro (limpieza mensweal)

1. Después de wsar el robot durante muchi Hempo, retie ka malls del f%o, b espenia ¥ |8 rejille del filtng HERA.
L. Lave la malia del Siteo, la esponja, la seflla del filtre HEPA y o colector de polve con agua cormientbe,
3. Sacada los restea de agua v eeque la refllla del filire y el colector de poben & alre,

4. Instae |os componentes del colector de polve en onden: malka del filtro, espanja y rejlla del Slo HEPA una vez se
hes secade por completo & aire.

=5,
Malla del filtro /
=

Botdn del
eolector de polve

Cubierta dal filtro

Rejilla del filtro

Filtro HEPA

Moka:

* Lawe la rajila del Sltro com agua comiends ¥ ne afiada detergentes,

* No lmgie l2 rejilla del fitne con cepilies o con sus dedos.

= D gue se seque o refla ded fillre al aie pee lo menos dersste 24 horas.
* Remplace la rella dal fikno una vez cada 3 0 b meses.



Médulo de fregado (Empieza cada vez que 58 usa)
1. Betice ks mopa del médulo y vacle el depdsito de agua. -

N

gy

Sensores (Empieza mensuall

* Limpie los sensoees del robot utilizando un trapo suave y seco, incluides:
1. Lok sensores de pared a la derechs de ls unided.
% Tres sensores anticaida en la parte inferior de la unidad.
3. Elsensor infranmofo andicolisionas en la parte frondal de la wnidad,

4_ El sengor radar antiaksiones an la pame superion de b unidad.
&, El protecior de descargas eléctricas y las pesinfias conductoras de la bese de carga &n [ parte infericr de la

unided (apague & robet durarte [a limpiezs).
& La zona de ramsmisiin de safial a la base de carga,
Sensor anticaida

Zona ﬂim
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Sensores (limpieza mensual)

Sensor de distancla ldser il g_ _:)
Sensor radar antleolisionas o e

Sensor infrarmojo anticolisicnes

Sensor de carga

Area de emision de sefales L e

Pastafias conductoras de carga

Bataria

+ La enidad cmerta com Eaberlas de lon-|Hio de alte rendimiends, Para mandarer @ randimiento de |a baterls, cargue la
unidad despeés de oada uso disrio.

+ 5l el reed no se wiilza durante un Sempo prokegade, desconéciede y gquindelo de manera adecuada. Cirgesio al
menas una ve: ceda bes meses pora evitar que se dafie la bateria por una descarga excesia,
Actualizaclén dal firrmwara

+ Actuslice el fimeware utilizando |3 ape mdvil. 5 e detecta un nuevo Srmmare, seiusiicels sigulendo ae Indicaciaes,
El nivel de bateria deberla ser de mids o menos un 50 % durante |2 actualizacitn del firmware, por ko gue se deberfa
paner &l pabol B cangar,

Rainicio dal sistarma

+ fatire & colecior de pokvo, abes el tapdn de goma y pules &n b tecla de Reinicie (pdging 22). El mapa actual ¥ la
temporizacin se perderdn, y o wifi y los ajustes personalizados se guandarin,

35



PROBLEMAS COMUMES

FROBELEMS

Mo ge enciende el robat

. mmﬂdﬂwmuaa,n:uhuurﬂmhutan I bage de carga y alinéelo con la
rebot £8 pondid en manche autemdticamente (21 la betara
md?mﬂmmntamh &2 encenderd de nueve urd vez 52 heye cangado un
poco
+ 5 |a temperaiuma ambsantal ulnfmﬂ"ﬂn:upﬂwn 50°C, trate de wsar al
robot en fevgeraturs antre 0 ¥ 40°C

El robot e caiga

+ Betirn ¢l robot, compruabe 51 luz del ndiceser de la hasa de carga estd encens

dida ¥ confirme que ambaos extremes del adaptader de poiancia de la base de
carga estin o adecundaments
*En:mdimlﬂmmwdiurmmdrﬁclﬂqlhrll_ fia conduriom
de kau o haga a un

e la base de carga y #f punio de contacto de canga
lado ol r.'lplu-lmrlT-

El robot no puede volwer ala
e de carga

La unidad se encusném demasiads lejos de la base de carga. Acérquelo a la base
de carga & inbéntelo de nuevo,

Sitsacign irregulsr

Apague y reisicie &l robol

Ruido irusual en marcha

El cepille principal, kos cepillos laterales o |a rueda pueden haberse enredado con
malerales extennos. Apague ol robol § retirelos,

« Bl golecter de palve estd leno. Vacsslo,

dn,:'m.&“;’:ﬂdﬁ#;n o ded |, Larejia ded iire estd Hoquesds. Limplels o rempléczla.
+ &l cegillo principal 2 ha enredado con materiales axtemos, Limpinlo,
] Lllb:ﬂil'ﬂ‘lﬂ no 5 buena, Aseglness de que la coberium de la red wifi llega al
* La red wifi g5t conectada de mmm'nilr Reinicie ka red wifi, descargue la
M ge conects 8 |B red wil ilima versidn de la app e infende reconeciara,
« La poafrasefia s ha establecido de maner incorreoia,
v El roisber e recibir |a frecuencia de banda 56 E] robed aspirador solo exid
dispoilsle pafa oh anthe de barda de 2 6 4G,
La eE & usa hor En cass de un mivel de bateria bajo, a | A unt hara fja saks puede iniciarse
ru?m T cisndo & nivel = batearia no & inlafor &l 30 %. " pusde!
dLad barteria ooty me
electiicadad & siempre es1d | La unided consume un poce de elecircided i siempre estd en la bage de canga
nm?hu Is bage de pEFR ConEsguir un mepsr rendimiente de ks bateri.
caffal
rolbal necesle cargane
?mmmmh :h&mﬁﬂﬁamﬂ;‘nﬂlwulnmmudemﬁthuuwgm
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RESOLUCION DE PROBLEMAS

SEHAL DE AVISD

Ermor 1 Having trouble hoo-
wering, Flease re-install dus
tank and try again

SOLUCION

La bmpirza se activa cuando $o instala el colector de pobo,

Earer 2: 1 can oo, is miy

El radar sugserior estd cubierlo o se ha eolocada e rebol en un espacic abierts (tin

Pleasa screk my ol iff sanser
andd restart ma anew
bzation

radaf porveied of hlatked? cheldcules &n una mona de & = b ml).
Ermer 37 ease put me a0

mewhere ele2 and iy again Levanita la mdquina.

Evreer &3m bk

El senaor de deanivel 2td cebierio o colocads 3 clerta ahura.

rer 54'm bénded, Fleasa
scrab my front semsor and
restart me from & new
k=zation

El senaor Infrarmajo antlcelisiones estd sucio o ceblarin,

Brmar by righit-hand sanser
hia milssesd up. Please res-
tart me from a new location

El senaor de pared astd sucio o cublerta

Brmar 7%y adar housing

mhunfﬂm;ﬂm El senaar radar anticolisiones esld suck o cubkerto.
reem & new locabicn
Brmar B:5eema bk my
bumper i3 blocked, would El sengzor de collsdn o de deante| estd alascade,
you misd?
Ermar 908y dust container
and filter need cleaning. Oh | El codector de polve estd lleno o la rejia del filne tiene gee remplazarse.
¥OuTE a0 understanding
Erree 10C Dast contalnes
Una vez aparece & emor 9 aparecerd e eror 10 84 el esuario retira la 1apa dal
P MW can you alojamaents del zable.

Emer 11: I'm stuck, aad golng
rerwtiere last

El robok 38 ha quedads atascads.

ar
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INSTRUCCIONES DE USC RAPIDAS
1. Conecte el cable de alimentsciin & ingerbe el sobrante en ol slojamiento paes la recogida del cable.

Hota;

= Aspgivese de que exisle un especio supetior & 0.5 m & embas lados de | bese de canga ¥ un espacio de mas de
1,5 m por delante de la misma,

= 5i =l cable seirico se encusnirs por & susls, podiia sef suscinnado por e unidad y la base de cirge podris deses-
rectarsas,

= Hindicader de caga nomalmente s& encusntin encendide csndo el rebol estd en marcha y 22 apags duanie o
proceso de canga,

3. Mo mueva |a base de carga de forma acbitraria y aleje |8 base de carga de la e directa dal sol,

Muta;

« Gipecoloca la hase de carga es b sitio, & posicicnamienta de 3 unidad podria fallar y padiia perder el mapa. Una
vz reinicsada la base de carge, |6 wnided reconatruies y memarizard ol mapa. EI meps reconsindde padiia perdes la
informacidn de las roras prohibidas y de odras zonas.

= La luz directs del sol inerferid con b sehal de recarga y, por |o tante, |a urssdad podria ne ser capae de velver & Ik
base de camga,

4. lnatalacsin de s cepillos lalerales:

El capilla lateral izquiendo (L) ¥ ol copiblc lateral deecho (R) deben coincidr con |as lotras |y R que 58 ercuenian &
|a parie inferior de la cubierta, pulse Ly B por el laieral gaea reinstalarlos.

':hl i

e
g | .{,._:.i': 1 A
i

o g

5, Puesta en marcha ¥ canga:

Pulse pralongademente s tecla O para poner ol robol s marche y pongs & cangsr la unidad en ks bese 8 carge

cuandi |n bz indicadom de alimentacidn se encienda

Nola:

« Si el nivel de batena e3 bajo y of rubot 8o 5 erciende. cobiquels en |a base de carga y 5¢ eacenderd automadticaments,
H robal sobs fenciona ooa hafmaldad cuands el nivel de Balama &6 s inlenor al 30 %.
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6. Conecte la app mévil lkohs Home (opcional):
* Registrese e inicie sesién en la app.

* Haga clic en el icono + para afiadir el equipo - seleccione Electrodoméstico pequefio (Small Home Appliance) -
Robot aspirador (Robot Vacuum) - modo AP.

* Pulse las teclas ON y Recarga en el robot durante 3 segundos hasta que la luz del indicador se vuelva morada y
parpadee lentamente.

* Introduzca el nombre de su red wifi doméstica y la contrasefia en la app.
+ Conecte su teléfono mavil al punto de acceso del dispositivo.
+ Si la red se ha conectado satisfactoriamente, el indicador cambiaré de morado a azul.

Nota:

iPhone SO

Android SO

+ Si el teléfono mavil no puede conectarse al robot, dirijase a la seccién Reiniciar wifi en la pagina 32.

ESPECIFICACIONES TECNICAS

Robot

ES CARACTERISTICAS LS23 CARACTERISTICAS LS23+
Dimensiones 350 x 350 x 100 mm 350 x 350 x 100 mm
Peso del producto 3.2kg 34kg
Bateria Bateria de litio de 14.4V/2600mAh | Bateria de litio de14.4V/5200mAh
Voltaje 14,4V 14,4V
Potencia 30w 30w

Base de carga

ES CARACTERISTICAS LS23 CARACTERISTICAS LS23+
Dimensiones 160 x 143 x 180 mm 160 x 143 x 180 mm
Potencia 24W 24W
Capacidad 24W 24W

Segun las Dlrecmces Europeas 2002/95CE, 2002/96/CE y 2003!103."CE relativas a la reduccion del uso de sustanuas peligrosas en Ios

deberd devolverlo al vendedor en el momento de compra deun nuevo aparato de tipo equivalente, o cambio por otro. La adecuada recogida
diferenciada del aparato inutilizado para los sucesivos p

de que el producto, al final de su vida (til, deberd d it en un lugar sep
entregar el aparato, cuando deje de utilizarse, a los centros ad los de
— evitar posibles efectos negativos en el medio amblentey enla salud, y fi

ademds del desecho de resid El si do del ct

que se enel

la diferenciada de

P ibles de reciclaje, iento y desecho, ¢

je de los ales de los que se compone el aparato.

El desecho abusivo del producto por parte del usuario implica la aplicacién de las sanciones previstas por la ley.

je indica la
do de los demas residuos. Por lo tanto el usuario deberd
electrdnicos y electrotécnicos, 0
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BEM-VINDO

Muito obrigado por escolher o nosso aspirador robd. Antes de usar o aparelho, leia cuidadosamente estas instrugdes
para a sua correta utilizagdo.

As precaugdes de segurancga incluidas reduzem o risco de sofrer uma descarga elétrica, lesdes e mesmo a morte
se forem estritamente respeitadas. Guarde este manual num lugar seguro para o consultar no futuro, juntamente
com o cartdo de garantia do produto devidamente preenchido, a embalagem original do produto e o comprovativo de
compra. Se for possivel, entregue estas instrugdes ao seguinte proprietdrio do eletrodoméstico. Respeite sempre as
precaugdes de seguranga bésicas e as normas de prevengdo de acidentes quando utilizar um eletrodoméstico. Nao
assumimos qualquer responsabilidade derivada do incumprimento destas instruges por parte dos clientes.

INSTRUGOES DE SEGURANGA

Limitagdes de uso
Ao usar qualquer eletrodoméstico, deverdo ser sempre respeitadas as medidas de seguranga bésicas:

= 0 robd é utilizado para a limpeza de um meio doméstico e ndo pode ser utilizado para exteriores (como varandas
abertas), superficies instéveis (como sofés) e meios comerciais ou domésticos.

« Nio o utilize em dreas ou zonas com desniveis (como sdtdos, varandas abertas ou superficies de méveis) sem a
protegdo antiquedas.

« Néo use o robé a uma temperatura superior a 40 °C ou inferior a 0 °C ou quando houver liquidos ou substéncias
pegajosas no solo.

« Levante os cabos do solo antes de por o robd em funcionamento para evitar que sejam sugados pela unidade.

* Retire qualguer objeto fragil ou desnecessario do solo (como jarros ou sacos de pldstico) para evitar danos em
objetos de valor se a unidade ficar entupida ou se chocar contra eles.

« Este aparelho ndo pode ser utilizado por pessoas com capacidades fisicas, sensoriais ou mentais reduzidas (in-
cluindo criangas).

« As criangas ndo podem usar este aparelho como um brinquedo. Mantenha afastadas as criangas e os animais de
estimagdo enquanto o robé estiver em funcionamento.

+ Mantenha a escova principal e outras ferramentas de limpeza fora do alcance das criangas.

» Ndo deixe que as criangas ou os animais de estimagdo subam para cima do robd, quer ele esteja parado ou em
funcionamento.

* Mantenha o cabelo, os dedos e qualquer outra parte do corpo ou dos animais de estimagéo afastados da entrada de
sucgdo do robd enquanto estiver ligado.

- N&o utilize o aparelho para varrer objetos incandescentes (como beatas de cigarros).

« Nio utilize o aparelho para limpar alcatifas de pelo comprido (algumas alcatifas escuras exigem uma limpeza es-
pecial).

« Evite que o aparelho sugue objetos afiados ou duros (como materiais de restos decorativos, vidro ou pregos).

« Nio transporte o aparelho segurando-o pela tampa protetora do sensor de disténcia a laser ou do amortecedor.

+ Limpe e mantenha o robd e a base de carga desligados.

« Néo limpe as pegas do aparelho com um pano molhado nem com liquidos.

« Utilize o aparelho de acordo com este manual de utilizador. O utilizador ird encarregar-se de qualquer dano ou lesao
causado por um uso indevido.

* Néo utilize a fungdo de lavagem em alcatifas ou méveis.
+ Assegure-se de esvaziar o depésito de dgua enquanto o robd estiver a ser carregado.



Bateria e carga

+ N3o utilize nenhuma bateria, base de carga ou carregador de outros fornecedores.

* Ndo desmonte nem repare a bateria ou a base de carga por sua conta.

« Mantenha a base de carga afastada de fontes de calor (como aquecedores).

* Néo limpe as abas condutoras da base de carga com um pano ou com as maos molhadas.

+ Ndo descarte as baterias gastas por sua conta. As baterias gastas devem ser eliminadas por agéncias de reciclagem
profissionais.

+ Se o cabo de alimentagdo estiver danificado ou partido, deixe de utilizar o robd imediatamente e substitua o cabo
através dos canais oficiais.

+ Assegure-se de que a unidade esteja desligada durante o transporte e de gue o transporte seja realizado na sua
embalagem original.

+ Se 0 robd deixar de ser utilizado durante um tempo prolongado, deve ser carregado por completo e guardado num
lugar fresco e seco. Carregue o robd, pelo menos, uma vez cada trés meses, para evitar que a bateria se danifique
devido a descarga excessiva.

Informagédo de seguranga do laser

0 sensor de distancia a laser do produto ajusta-se a norma para os produtos a laser de classe 1 IEC60825 e néo produz
radiagéo laser perigosa.

INFORMAGAO DO PRODUTO

Fungdes principais

| « Varredura / ON e OFF
U * Prima continuamente iniciar a varredura ou
pausar.
* Prima continuamente durante 3 segundos
para ligar/desligar.
* Prima continuamente durante 15 segundos

para forgar o desligar quando estiver em
situagoes irregulares.

Recarga / limpeza local

+ Prima brevemente o botdo de Recarga/Pausa.

+ Prima continuamente para iniciar a limpeza
local.

Indicador

+ Azul: Funcionamento ou carga normal.

+ Vermelho: Situagdo irregular ou bateria baixa.
+ Roxo: 0 equipamento ndo esta ligado a rede.
Reiniciar wi-fi

* Prima dois botdes simultaneamente durante
3 segundos.
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Lista de pegas

Depésito de dgua x 1 Vassoura x 1

Escova x1 Escova lateral x 2
s

0

(g

Grade do filtro HEPA x 1 Base de cargax1

Adaptador x 1
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Aspirador robé

Sensor de
parede

Boté&o da recolha de pé
P | \_J @) Tecla de reinicio do sistema

Porta de atualizagdo do sistema

Sensor e estrutura

Sensor
de distancia a laser

Sensor de
radar anticolisbes

Sensor de
infravermelhos
anticolisdes
Sensor
de carga

Sensor de desnivel

Zona de
contacto de carga
Roda universal

Escova lateral
Cobertura

% i da bateria
T Roda principal

_

L

Escova principal

Aba cobertura
da escova principal

43



PT

Base de carga

Luz de alimentagdo

Area de
emissdo de sinais

Abas condutoras
de carga

Alojamento para
a recolha do cabo

Placa
de cobertura

Porta de alimentacgéo

Porta de alimentacgédo
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INSTALAGAO

1. Ligue o cabo de alimentagéo e insira o restante cabo no alojamento para a recolha do cabo.

2. Coloque a base de carga contra a parede num solo firme e ligue a alimentagdo de energia.

|

/“'s,,k(;i\ -&s_:l.

&
To ot T ~

Nota:

+ Assegure-se de que existe um espago superior a 0,5 m em ambos os lados da base de carga e um espago superior
a1,5m a frente da mesma.

+ Se 0 cabo elétrico estiver no solo, pode ser sugado pela unidade e a base de carga pode desligar-se.

+ 0 indicador de carga costuma estar ligado quando o robd estd em funcionamento e desliga-se quando tiver carre-
gado por completo.

3. Ndo mova a base de carga de forma arbitraria e mantenha-a afastada da luz direta do sol.

Nota:

+ Serecolocar a base de carga noutro sitio, o posicionamento da unidade pode falhar e pode perder o mapa. A unidade
ird reconstruir e memorizar 0 mapa ao reiniciar-se e o0 mapa reconstruido pode perder a informagédo de limpeza das
zonas proibidas e de outras zonas.

+ A luz direta do sol ira interferir com o sinal de recarga e, portanto, a unidade pode ndo ser capaz de voltar a base
de carga.

4. Instalagdo das escovas laterais

A escova lateral esquerda (L) e a escova lateral direita (R) devem coincidir com as letras L e R que se encontram na
parte inferior da cobertura. Prima L e R na lateral até ouvir um rangido para saber que as escovas estdo instaladas.
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5. Arranque e carga:

Prima continuamente a tecla (O para colocar o robd em funcionamento. Ponha a unidade a carregar na base de
carga quando a luz indicadora de alimentagéo se acender.

Nota:

« Se ndo for possivel ligar o robd devido ao facto de a bateria ser baixa, carregue a unidade na base de carga e iré
acender-se de maneira automatica.

« 0 robd s6 pode funcionar com normalidade quando o nivel de bateria é = 30 %.

6. Ligue a app maével Ikohs Home (opcional):

iPhone SO Android SO

+ Registre-se e inicie sesséo na APP.

« Clique no icone + para adicionar o equipamento - selecione Pequeno Electrodoméstico (Small Home Appliance) -
Robot Aspirador (Robot Vacuum) - modo AP.

« Pressione as teclas ON e Recarga no robd por 3 segundos até que a luz indicadora fique roxa e pisque lentamente.
* Introduza o nome e a palavra-passe da rede wifi doméstica na aplicagao.

» Ligue o seu telemével ao ponto de acesso do dispositivo.

+ Se a rede tiver sido conectada com sucesso, o indicador mudara de roxo para azul.

Nota:
+ No caso de néo ter sido possivel ligar o telemdvel ao rob6 de limpeza, consulte a secgéo Reiniciar wi-fi na pagina 32.
7. Iniciar a limpeza

Depois de ligar o robd, prima brevemente a tecla ¢ na unidade ou inicie a limpeza usando a app mével (prima qual-
quer botdo para pausar o robd enquanto estiver aceso).

Nota:

« 0 aspirador robé ndo pode ser utilizado para limpar liquidos.

« Se o nivel de bateria for inferior a 20 %, o aparelho ndo ird funcionar. Cologue-o a carregar.

« 0 robd voltara a base de carga automaticamente se o nivel de bateria for inferior a 20% enquanto estiver em funcio-
namento e ira desligar-se. Ird retomar a limpeza quando o nivel de bateria alcangar 80 %.

« Retire os cabos (mesmo o cabo de alimentagdo da base de carga) do solo antes de usar o robd, para evitar interrup-
¢des e danos em objetos ou cabos se forem sugados pela unidade.
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8. Instalag@o do médulo de lavagem
+ Instalagdo da vassoura: Fixe a vassoura a parte inferior do depdsito de dgua e assegure-se de que néo tem rugas.

Nota:
+ Limpe a vassoura depois da sua utilizagdo para assegurar uma limpeza 6tima.

+ Enchimento do depdsito de agua: Retire a tampa do depdsito, encha-o de dgua e volte a colocar a tampa.

+ Instalagdo do mddulo: Pressione o mddulo horizontalmente na parte posterior da unidade até ouvir um rangido que
indica que o mddulo foi instalado de forma satisfatdria.

9. Extragdo do médulo de lavagem:
» Clique na pestana situada no meio do depdsito da dgua.
+ Puxe para atras e retire o médulo de lavagem.
- Esvazie o depdsito e limpe a vassoura (ndo mova nem dé a volta a unidade enquanto estiver em funcionamento).

10. Instrugdes para 0 médulo de lavagem:
+ Néo utilize o modulo de lavagem quando nao for necessdrio.

« Para sua propria seguranga, assegure-se de retirar o médulo de lavagem quando estiver a carregar o robo ou
quando ele néo estiver a ser utilizado.

+ Néo lave a alcatifa. Estabelega uma zona proibida na app para evitar que o robd passe pela alcatifa.

+ Para conseguir um efeito melhor de lavagem, o mddulo de lavagem deve ser instalado assim que o solo tenha sido
varrido trés vezes.

* Para juntar 4gua ou limpar a vassoura quando o robd estiver em funcionamento, pause e depois tire e volte a mon-
tar o médulo de lavagem, tal como descrito nos pontos 8 e 9. Ndo mova nem dé a volta a unidade para evitar uma
falha no posicionamento ou a perda do mapa.

* A fungdo de lavagem do robd foi concebida para a limpeza geral, ndo para uma limpeza em profundidade. Nao
pode eliminar manchas dificeis nem substituir um profissional da limpeza.
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INSTRUGOES

ON / OFF

« Prima continuamente a tecla ¢ durante 3 segundos. A luz do indicador ir4 acender-se e o robd iré entrar em fun-
cionamento.

« Prima continuamente a tecla <) durante 3 segundos quando o robd estiver em modo de descanso. A luz do indicador
e 0 robd irdo apagar-se.

Nota:
+ 0 robd ndo pode ser desligado quando a unidade estiver a carregar.

Varredura / Pausa

» Depois de o robd estar em funcionamento, prima brevemente a tecla () na unidade ou inicie o robd com a app mével.
(Prima qualquer tecla para pausar enquanto estiver em andamento.)

Nota:

+ 0 aspirador robd nédo pode ser utilizado para limpar liquidos.

+ Se 0 nivel de bateria for inferior a 20 %, o aparelho néo ira funcionar.

+ 0 robd voltara a base de carga automaticamente se o nivel de bateria for inferior a 20 % enquanto estiver em funcio-
namento e ird desligar-se. Iré retomar a limpeza quando o nivel de bateria alcangar 80 %.

* Retire os cabos (mesmo o cabo de alimentag&o da base de carga) do solo antes de usar o robd, para evitar interrup-
¢oes e danos em objetos ou cabos se forem sugados pela unidade.

Carga

* Modo automatico: A unidade ird voltar a base de carga automaticamente assim que terminar de limpar.
» Modo manual: Enquanto o robd se encontrar em suspensdo, prima brevemente a tecla ¢ para iniciar a carga ou
faga-o através da app movel. A luz do indicador estard em modo de repouso enquanto a unidade carrega.

* Nota:
+ se a unidade falhar na localizagdo da base de carga, voltara automaticamente a posigao original. Cologue a unidade
na base de carga de forma manual.

Modo de limpeza

Ird varrer as zonas uma a uma seguindo a parede de maneira ordenada, eficiente e minuciosa, e ird planear a rota de
limpeza em forma de flecha. A unidade ird voltar a base de carga automaticamente assim que terminar de limpar.

Zona concluida Zona concluida

Zona que falta limpar

Zona atual de limpeza
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Nota:

* ndo mova o robé de maneira arbitrdria ou frequentemente enquanto estiver em funcionamento. Se mover o robd,
coloque-o perto da posigéo original e tente voltar a situd-lo quando reiniciar. Se o robd se tiver situado de maneira
satisfatoria, continuard a funcionar de acordo com a rota planeada. Caso contrério, o robd ird descartar a tarefa e ird
reconstruir o mapa. E até possivel que seja incapaz de voltar 2 base de carga.

Limpeza de uma zona fixa

+ Se uma zona especifica precisar de uma limpeza em profundidade e o utilizador fixar um ponto no mapa através da
app, o robd ird aproximar-se desse ponto de maneira automatica e ird varrer uma superficie de 1,5 m x 1,5 m (duas
vezes de maneira predeterminada. Pode especificar o nimero de vezes).

Limpeza local

+ Se ndo for possivel controlar o robd através da app, cologue-o de maneira manual na zona que precise de ser limpa,
prima continuamente a tecla O durante 3 segundos e o robé ird varrer uma superficie de 1,8 m x 1,8 m duas vezes.

|__ 1.8 m __|

18 m

Zona de limpeza definida pelo utilizador

* Estabelega o tamanho e a posigdo de uma ou mais zonas para a varredura através da app moével. A unidade ird varrer
o solo de acordo com o estabelecido.

Zona proibida

+ Estabelega uma ou mais zonas proibidas utilizando a app mével. A unidade néo ird varrer as zonas proibidas, mas
sim outras zonas.

Nota:

+ 0 robd pode entrar numa zona proibida devido a um erro de posicionamento ou uma excegédo do sensor, entre outros
motivos.

+ As zonas proibidas podem ser permanentemente anuladas devido a uma mudanga drastica na posigdo da base de
carga ou dos mdveis. Tente ndo mover nem interferir com o robd em funcionamento.

+ Os ajustes das zonas proibidas permanentes podem ser perdidos se o mapa for reconstruido.

Limpeza a uma hora fixa

+ A limpeza a uma hora fixa pode ser estabelecida mediante a app mdvel. A unidade ird iniciar a limpeza automatica-
mente na hora estabelecida e ird regressar a base de carga assim que finalize a limpeza.
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Reiniciar wi-fi
+ Se néo for possivel ligar o telemével ao robd devido a uma modificagéo na configuragéo do router, da palavra-passe

ou por outras razées, prima as teclas O e 1 simultaneamente durante 3 segundos até que uma locugdo confirme
que «a rede wi-fi foi reiniciada» e a luz do indicador fique roxa e pisque lentamente.

O
)

Modo DND

+ A unidade ndo ird varrer nem emitir nenhum som quando se ligar ao modo DND. Pode usar a APP para conectar o
modo DND.

Ajustar o volume de dgua e a sucgéo
+ Pode escolher 3 modos através da APP: alto, normal e baixo.

MANUTENGAO DIARIA

Escova principal (limpeza semanal)

1. Vire o robd e prima nas abas da cobertura da escova principal para a tirar.

2. Retire o p6 acumulado na escova principal com uma escova pequena e limpe-a.

3. Monte novamente a escova principal e pressione a cobertura firmemente para fixar as abas.

Roda universal + eixo {

Abas

Escova principal

Roda universal (limpeza mensal)

1. Vire o robé e tire a roda universal puxando para cima.
2. Retire o pé acumulado na roda e no eixo.
3. Monte novamente a roda universal e pressione a cobertura firmemente.
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Escova lateral (limpeza mensal)
1. Vire o robd e retire a escova lateral puxando para cima.
2. Retire o pelo e o p6 acumulado e monte novamente a escova lateral.

3. A escova lateral esquerda (L) e a escova lateral direita (R) devem coincidir com as letras L e R que se encontram na
parte inferior da cobertura. Prima L e R na lateral para reinstalé-las.

Nota:
* troque as escovas laterais uma vez cada 3 ou 6 meses para assegurar um efeito de limpeza adequado.

L (escova lateral
esquerda)

Limpeza da grade do filtro (limpeza mensal)

1. Depois de usar o robd durante muito tempo, retire a malha do filtro, a esponja e a grade do filtro HEPA.
2. Lave a malha do filtro, a esponja, a grade do filtro HEPA e o coletor de pé com dgua corrente.

3. Sacuda os restos de dgua e seque a grade do filtro e o coletor de pé ao ar.

4. Instale os componentes do coletor de pé por ordem: malha do filtro, esponja e grade do filtro HEPA assim que
tiverem secado por completo ao ar.

Malha do filtro

Botdo da
recolha de pé

Cobertura do filtro

Grade do filtro

Filtro HEPA

Nota:

* lave a grade do filtro com dgua corrente e ndo junte detergentes.
+ N&o limpe a grade do filtro com escovas ou com os seus dedos.

* Deixe a grade do filtro secar ao ar, pelo menos, durante 24 horas.
+ Trogue a grade do filtro uma vez cada 3 ou 6 meses.
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Mddulo de lavagem (limpeza cada vez que é usado)

)

1. Retire a vassoura do mddulo e esvazie o depdsito de dgua.

Sensores (limpeza mensal)

Limpe os sensores do robd utilizando um pano suave e seco, incluindo:

1. Os sensores de parede & direita da unidade

2. Trés sensores antiqueda na parte inferior da unidade

3. 0 sensor de infravermelhos de anticolisdes na parte frontal da unidade
4. 0 sensor do radar de anticolisdes na parte superior da unidade

5. O protetor de descargas elétricas e as abas condutoras da base de carga na parte inferior da unidade (desligue o
rob6 durante a limpeza)

6. A zona de transmisséo de sinal a base de carga

Sensor de antiqueda

Zona de contacto
de carga




Sensores (limpeza mensal)

Sensor de distancia a laser
Sensor de radar de anticolisGes

Sensor de
infravermelhos de anticolisdes
Sensor de carga
e
e
Area de e e T Y
emissao de sinais A \'ﬂ |
T T ] |
.
Abas condutoras ﬁ(ﬁ_ﬁ
de carga
Bateria

= A unidade conta com baterias de ido-litio de elevado rendimento. Para manter o rendimento da bateria, carregue a
unidade depois de cada uso didrio.

* Se o robd néo for utilizado durante um periodo de tempo prolongado, desligue-o e guarde-o de maneira adequada.
Carregue-o, pelo menos, uma vez cada trés meses para evitar que a bateria se danifique devido a descarga excessiva.

Atualizagdo do firmware

* Atualize o firmware com a app mével. Se for detetado um novo firmware, atualize-o seguindo as indicagdes. O nivel
de bateria deve ser de cerca de 50 % durante a atualizagdo do firmware, pelo que se deve colocar o robd a carregar.

Reinicio do sistema

= Retire o coletor de pd, abra a tampa de borracha e prima a tecla de Reinicio (p4gina 41). O mapa atual e a tempori-
zagdo serdo perdidos e o wi-fi e os ajustes personalizados serdo guardados.
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PROBLEMAS COMUNS

PROBLEMA SOLUGAD

0 robd néo liga

= Em caso de bateria baixa, coloque o robd na base de carga e alinhe-o com a
placa do elétrodo. O robd serd posto em funcionamento automaticamente (se
a bateria estiver completamente vazia, ird ligar-se novamente assim que tiver
carregado um pouco).

= Se a temperatura ambiental for inferior a 0 °C ou superior a 50 °C, use o robd em
temperaturas enire 0 e 40 °C.

0 robd ndo carrega

* Retire o robé, verifique se a luz do indicador da base de carga estd acesa e
confirme se amas as extremidades do adaptador de poténcia da base de carga
estédo ligados corretamente.

= Caso o contacto de carga seja deficiente, limpe a aba condutora da base de
i::arga|e o ponto de contacto de carga da unidade ou coloque de lado a escova
ateral.

0 robd néo consegue voltar
a base de carga

A unidade encontra-se demasiado longe da base de carga. Aproxime-o da base de
carga e tente de novo.

Situagdo irregular

Desligue e reinicie o robod.

Ruido anormal em funcio-
namento

A escova principal, as escovas laterais ou a roda podem ter-se enredado em
materiais externos. Desligue o robd e retire-os.

Diminuig&o da capacidade
de limpeza ou existéncia
de pé

* 0 coletor de pé esté cheio. Esvazie-o.
« A grade do filtro estd bloqueada. Limpe-a ou substitua-a.
= A escova principal enredou-se em materiais externos. Limpe-a.

Néo se liga a rede wi-i

-0 giglal wi-fi néio é bom. Assegure-se de que a coberiura da rede wi-fi chega ao
robo.

« A rede wi-fi estd ligada de maneira irregular. Reinicie a rede wi-fi, descarregue a
tiltima versédo da app e tente voltar a ligar.

« A palavra-passe foi estabelecida de maneira incorreta.

« O router consegue receber a frequéncia de banda 5G. O aspirador robd sé estd
disponivel para uma largura de banda de 2 ou 4G.

A limpeza a uma hora fixa
falha

Em caso de um nivel de bateria baixo, a limpeza a uma hora fixa sé pode ser
iniciada quando o nivel de bateria ndo for inferior a 30 %.

A bateria consome
eletricidade se estiver
sempre

ligada & base de carga?

A unidade consome um pouco de eletricidade se estiver sempre na base de carga
para conseguir um melhor rendimento da bateria.

0 robd deve ser carregado
durante 16 horas nas primei-
ras trés vezes?

A bateria de litio pode ser utilizada de imediato depois de ser carregada, ndo tem
efeito de memdria.




RESOLUGAO DE PROBLEMAS

SINAL DE AVISO SOLUGAD

Error 1:Having trouble hoo-
vering. Please re-install dust
tank and try again

A limpeza é ativada quando o coletor de pé é instalado.

Error 2: 1 can't see, is my
radar covered or blocked?

0 radar superior esté coberto ou o robd foi colocado num espago aberto (sem
obstéculos numa zona de 6 x 6 m?).

Error 3:Please put me so-
mewhere else and try again

Levante a maquina.

Error 4:I'm blurry-eyed.
Please scrub m -g?;?f sensor
and restart me from a new
location

0 sensor de desnivel estd coberto ou foi colocado a determinada altura.

Error 5:I'm blinded. Please
scrub my front sensor and
restart me from a new
location

0 sensor de infravermelhos de anticolisdes esta sujo ou coberto.

Error 6:My right-hand sensor
has misted up. Please res-
tart me from a new location

0 sensor de parede estd sujo ou coberto.

Error 7:My radar housing
needs a scrub for a better
reception. Then restart me
from a new location

0 sensor de radar de anticolisGes esta sujo ou coberto.

Error 8:Seems like my
bumper is blocked, would
you mind?

0 sensor de colisdo ou de desnivel esta entupido.

Error 9:My dust container
and filter need cleaning. Oh
you're so understanding

0 coletor de p6 estd cheio ou a grade do filtro deve ser substituida.

Error 10: Dust container
removed. Now can you
clean it?

Assim que aparecer o efro 9, ird aparecer o erro 10 se o utilizador retirar a tampa
do alojamento do cabo.

Error 11: I'm stuck, and going
nowhere fast!

0 robd ficou entupido.
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INSTRUGOES DE USO RAPIDAS

1. Ligue o cabo de alimentagéo e insira o restante no alojamento para a recolha do cabo.

Nota:

+ Assegure-se de que existe um espago superior a 0,5 m em ambos os lados da base de carga e um espago superior
a1,5m a frente da mesma.

* Se o cabo elétrico estiver no solo, pode ser sugado pela unidade e a base de carga pode desligar-se.

* 0 indicador de carga estd normalmente aceso quando o robd estd em andamento e desliga-se durante o processo
de carga.

3. N&do mova a base de carga de forma arbitraria e afaste a base de carga da luz direta do sol.

Nota:

« Se recolocar a base de carga noutro sitio, o posicionamento da unidade pode falhar e pode perder o mapa. Assim
que a base de carga for reiniciada, a unidade ira reconstruir e memorizar o mapa. O mapa reconstruido pode perder
a informag&o das zonas proibidas e de outras zonas.

= A luz direta do sol ird interferir com o sinal de recarga e, portanto, a unidade pode néo ser capaz de voltar a base
de carga.
4. Instalagdo das escovas laterais:

A escova lateral esquerda (L) e a escova lateral direita (R) devem coincidir com as letras L e R que se encontram na
parte inferior da cobertura. Prima L e R na lateral para reinstala-las.

5. Arranque e carga:
Prima continuamente a tecla () para colocar o robd em funcionamento e ponha a unidade a carregar na base de carga
quando a luz indicadora de alimentagéo se acender.

Nota:
» Se o nivel de bateria for baixo e o robd ndo se ligar, coloque-o na base de carga e ird ligar-se automaticamente. 0
robd sé funciona com normalidade quando o nivel de bateria néo for inferior a 30 %.
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& Ligee a 2pp mivel lkoks Home {opcicsal):
= Registie-g8 g inicie sessbo na APF
= Clique ra icone + pars adicionar o squipamants - selsciors Peguano Electrodoméstico (Small Home Applance) -
Robat Asgirsdior {Rokad Vacuum) - mods AP
- Preasions b5 teclss DM o Recanga no robd per 3 spgundca #16 que & luz Indicadora fique rexe @ plagque kentamente,
= Infrefiuza @ nome & a palavra-passe da rede wifi doméstica ra aplicacia.
= Ligue o gy lelemdvel 30 ponls de acesso do dispesiling.
= 5@ & redw tiver sido consctada com sucesso, o indicador mudani de roeo pars azul

Hade:
» Mo cise de ado teér sido possivel Bgar & telemdve| &6 rabd, consulle a seoidc Reiniciar wi-i na pdging S0

ESPECIFICAGCOES TECNICAS

CARACTERISTICAS LEX CARACTERIETICAS
[ phed 350 = 350 & 100 mim 350w 350 1 100 min
Faso da produln 31kg | i4kg
me Bateria de Mtio de 144 Batertn o Iito de 14,4
Y2600 mih V5200 mah
Voltagam 144 Y 4.4y
Posincia 30 W | 30 W

Baze de carga

CARACTERISTICAS LEX CARBCTERISTICAS LE23+
Dimensges 160 = 143 = 180 mm W6 = 4L = 180 mm
Poténcis AW | ey
Capecidade 24w W

Dt seeide cof o8 Qrectszen Eavagean J00EMSCE, DIIDHECE & 2000001 BEACE. relutivard & pediielis B i die sabathicion pergesun
Toieh btk edBAThan, b ik b O Sifbaky daced da canbintor guk dall 58 pachiegieg ebed & sbilpede de que o
proadicts, o feal g0 des vede Gul cewend depasiter se rom kgl separico aas deveds iesd ves. Por Mo o ueell o devenl enliege 3
pside vy, plsde deioe de sl e, 588 ddeuaded con ban g el difeieasada de reiidaan ebaibdaod & eleei 1Eioan, o de
wiedl devolak b i siedadon ira FATETIE b SO pii B Ui feed ipdielhe et pe apdvilente, dih b 1Rech 4e ek, X, kg rocolhe

- difesticlinde 80 gl null 2ade i o Sucti i ean pisceiod ekl ieeale campitieh de rede ipem, LinEesia ¢ el i,
conli i & wiar paiibath ehelian peqitieas 58 reeio anblev: & 1 deloe. & [vece @ hiicagem 491 Relis did que 5 emibe
o ngnelha. O desbn i abniida 88 prodicts por pirte 88 iduli imelon § spbcagh did dasgBes piovists peli bd.
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BIENVEMUE

Mous wous remercions daweir cheisi notre robot aspirateur. Avanl duliliser Fappered, vesillez lre stientivement ces
consignes pour une Bsana wilisation,

Les précudions de sicuritd induses, gi elles son sirictement suivies, rédeizent b= risgue d'élecirocution, de lésions &
de blessures morteles, Veuillez conserver ca manael an Nou sir powr e consuler & Favealr, avec la carte de garaniie
du praduit ddment remglie, l'embaliage d'orgine du produit el le justScalif Tachal Le cas échéant, veuillez remettre
et consignes s futur propridesine de lapparel| dlectraménagar. Veulllez reapectar & tout momend |es consignes de
sécunité de base of les normes de peivention des accidents lors de PufilEsation d'un appareld #ectroménage. Nous
déelinong boule responssbilitd dbosulant du nen-respect de ces consignes par les clients.

COMSIGHNES DE SECURITE

Limitations d'utilizathen

Lora de ['uilksation de tout apparell dlectroménager, veullez respecter 4 foul moment lea megures ddmeniaires de

sicuribé :

= Le robet s2rt & nettoyer un enlrennement ménager et ne peust pes Sre utilied & extirieur {par exemple sur une ter-
rasse ouvrte), sur des surfaces instables (iels que des canapiés) of des eavitonnessents commercaaUx,

= We pas Futiliser sur des zones ou surfaces présentent des dénvelds (telles que des teresses ouvertes o de
meubles] sans @ prodection anti-chuies.

= e pas utlliser le rebot & une température supériaure &40 °C o Inféreure & 0 "G, au #f b2 sl et recouvert de higuides
ou de substances collanbes,

= Rehausper bog cbles au sel avant de sedire e robol en marche gla d'dviler quile ne peienl aegirds,

= Retirer toul ohjed fragie ou irdile du sol (tels que des vases cu sacs en plastique) 2fn déviter d'endommager des
abjets de valeur s le rolot reste cointd ou hewrle ces objets.

= Cet appareil ree put pas Btre utilis# par des perscanes auy capacihés physiques, sensorielles ou mentales réduftes
{y compris les endanis).

= Les enfants ne doivent pas se sevir du rabot comme d'on joust. Tenir be robat hors de portée des enfaats of des
snimaux domestiques quand celuicl esi en mefche.

= Tenir la beosse princigaln of les auims acoessoires de netioyage hors de porsée des enfants,

= Me pas klgser les enfants ou les srimauy demestiques grimper sur le robot, ge'll solt en merche ou b 't

= Tenir les cheveu, kes doigls et towte aubre partie du conps ou des animesx domestigues 3 M'écart de la bouche das-
pieetion dis rebet quand celul-cl sgt en marche,

* We pas wliliser Fappared pour aspiver des objels incardescents (par exemple des mégols)

= e paa ubilizer I'apparell pow netioyer des moquettes & poll long (ceranas moquetias foncées regulbrent wn sai-
toyage spécial).

= Evitar que I'apparell aspire dee objels coupeate ou durs (iels que des débris dobjete décorstila, du verme ou des
clous).

= e pas transporter Fappared en be tenant par le couwvercle de protection du capteur de distence leser ou per |e pare-
chocs,

= Wettoyer et enirefendr e robot ot la stetlon d2 cheege quand B sond Heints.
= Ke nettoper amcune pitce de Fappaeed avec en chiffon mouillé ou avec un liquide.

= Utlliger |'appareil en respectant <2 manuel dwiilaation. Usiiksateur s2ra respenaable de tout dommage ou Baion
déouland dunie mauvaise utlisstion.

= We pas wilizer e fonction de levage sur des moquettes ou Se3 meubles.
= Sacsurer de vider le résereoir deau pow changer le robok.



Batterie et charge

+ W'uliliser aucene batterie, stafion de change ou changeur fatwiqués par d'autres fournisseurs.

+ Me pis démanier ou réperer |8 batiene ou la stelon de charge olmbme.

« Tenir b slation de charge & 'écart des coerces de chabeur (lels que des radisteurs).

+ We pas nettoyer e picots conductaurs de la station de charge avec un chiffon hemide ou les maing mowllées.

+ Mi pas jeler [os batleries wsbes au loul venant. Les batleres vabes doivent St recpcles par des agences sphea-
lipdas,

» &i le chble dalmentation e abimé oo cased, cesser immedistement d'miliser le robal o remplacer ke cible en
tassant apped aur clouls officials

+ Samgurer que l'sppareil est ébeini pendant e ranspor & quil est bansporis dess ses embaliage original

+ & e robot ne va pas &re wtilisé pendant une durde prolongda, e misux et de le chamger complitement of de e
ranger dans un endnoit Trais of sec. Chasges le roled 2 molng une Tois bous les hois mols pour éxiter endommager
Ia batterie par un déchasgement exsassil,

Informations de sécuritd concermant le laser

+ La capteur de distance |aser de Fappared resgects kb ncame pour les appareds laser de clagse 1 IECE0STE &1 ne
prochait pas de rayons laser dangeseu.

INFORMATIONS SUR LE PRODUIT

Principales fonctions

I & Balayage/OMN et OFF
+ &ppuyez de manitme prolongée pour lancer le i

!

{

balayage ou Faméte = )
+ &ppupez pendant 3 secondes pour allumes?
Eleindm,
* Appuyer pendant 15 gecondes pour foncer
Iareiit en cas de sfuation anormali, =
N
|
|

G Recharge,/ netloyagelocal 'I| /f'—‘\ ,

« Apouyer brigvement suf e boulon de Re- |I,J |

. mrﬁnm pralangée pour [ancer le , k_ j ;}

nethoyage local, ' = /i
Voyant
+ Bau : fonctiareemant ou change nomals,
* Rouge : siuation anormale ou batterie faible.
= Wiclet : Fapperel nfeet pes branchd, L

Redémarrage du Wi=Fi e

* Appepes g deuy botons an méma Temps
pendent I secondes,
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Agpirateur robot
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IMESTALLATIOMN
1. Beemchez le cible d'alimentetion et rentrez le ciible en trop dans son comeartiment de ranpement.

<}

Remamue ;
v hesursz-wous qu'il exisle un sepece supérieur & 0,5 m dex deux cibés de (o stalion de chargs Bl un sepece supbiedr

8 1.5 m devant,
« &i be cihle éleotrique es? posé sur e sol, il powrmil étre 2spiné par Fappace] et ks stafion de charge pouras se dé-

branches
+ En rigle gindrale, ke voyant de change est allurd quand le robot est en marche of s'éeing quand | robod est entis-
pemenl chatge.

1. Me déplaces pas |a station de charge arbibraiement of tenesda A Macarl des rayons du soleil

P R

-

Remarqus :

+ & vous déplacer |a station de charge, ke positionaement de Fapgsareil pourrait ne ples fenctionner et ke plan pourrail
#e pardre. Lapperel reconstnii o mdmaortiers be ples au reddmanege of le plen reconstnlt peurslt pendre es
infeemations de nettoyage des 7ones interdites ot d'autres ores,

+ Les rayons du soled intenien avee |e signel de rechangs, ce gui Tail que Papears] pourrait 8ire incapable de revenic
a |a stafiom de chargs,

4. Mige en place des brogses Eatérales

La brosse latérale gauche (L) o la brosse latéale droile (R) dobvend coincider avec bes lettees L ot R siudes sur e bas du
couvercle. Appuyer Sur L ot R sur le cild jusque'd entendne un « clic » indiquant que les brosses sant en place.

| |

FR



&, Mise e= marche #f charge ;

Appurpez de manibre prolongée sur s touche UF pour metbe b rebat én manche. Meber Fappareil § chirger sur la
station de charge quand e voyant d'alimentation s'alume,

Remiargue -
= &l la robot ne prst pas #m mis en marche parce que [a Batterie est fadkle, chager Fappareil swr s station de charge

el 1l 5'allumera automatiguement.
= |Le robeod ne peut fenctionner nomalemest qu'sves un nivess de betene = 30 %

&, Connecteg Fapplcation mobile lkobs Home (faculiatf) ;

v Inscrivez-vous et connectez-vous & application.
+ Cliquez sur Micdng + powr ajouter on appareil - séactionnez Small Home Appllance - Robot Vacuum - Mods &F

« Appuyez suf les isinches ON & Rechange du robol perdsnt 3 secondes jusqud o= que le voyanl luminss: de
wieang viglel gl cignota leaterent.

v Endrez le noon el e mol de pasoe de volre pésesy will dans I'application.
« Connecter wotre W8iphone portable aw point d'acchs de 'appamil,
* 5ilo régeau & dbé comectement conmectd, Nindcateur passe du viakst au blea

RATHAMGUE -

» i le 16k phone ne pet pas se consectis s mbol de netloyage, consulber la rubrique Redémarmer 'Wi-Fi 4 la page 32.
7. Démarrer be nethoyage

Quared I robat ast alums, appuyez Eribyemant sur |s foucha O de Fappered ou lancez lo setioyge & partic de Papeli-
cation mobide [appuyez sur nimporie quel bowston pour setine le robot en pause quand § est allumé).

Remarque -

= \Le resbecil Erspirateur nie pesst pas &ire utllisd powr nettoyer des lquides.

= i le nivesu de batherse pef indérieer & 30 %, Fapoareil ne fonctionsera pag Charges-e,

= |Le robet rewiendm automatiquemant & la station de charge & |e siveau de Batierie et infériaur & 20 % alors quil est
en marnche e i éleindia. Aclances ke ménage quand be niveau de batterie aura atteint B0 &.

* Retirez les cibles du sl {y compeis le cible dalimentation de la station de chaege) avant dfutilisar le rebat, afin
o' Eviter les interruptions ef pour re pas abimer |es objets ou cilbles s'ils sont aspirés par Fappare.



&, Installation du module de lavage

Ievstallalion de |a lingette : installex [a lngette sur la partie infériewe de réspnair Sesy ol assurer-vous & ne fos
Tormer de plis.

T

=

Remarque ! _
* Wettoyuz |a ingutte apris wilisation pour garasti un netioyage optimal,
« Bemplissage du rdserel desu - retieez le couvercle du résenvedr, remplsser-le d'eau of remettez be coverle,

+ Insiallxtion du module - exercer une pression horizontale sur le module & Farriére de Fappared] jusquisy @ clic s qui
indiquers que le madule & blen é0é Instald,

W, Rebrall du module de lavage
» CHguez sur Fonglet au milieu du sésarioir d'sau.
* Tirez vers Famiane et finz la module de kavage,

= Widaz |e réservsir d'eau &1 mefloyer la Eagette (ne déplecer pas &1 a8 relsurtez pad lappereld quand i esl &n
manche],

18, Instructions pour b module de lavage ;
= Wgiises pat le Sodule de lavage quind cela fest pis nlcessaine.
+ Pour wolre propen sécurilt, assurez-vous e rebres le module de lawvage pour charger le robot ou pow ke ranger,

= Me bavez pas ls moquette. Défnizssz une zone interdie sur Fapplication powr &vier que be robol pagss s la
manquette,

* Pour wn meilleur lavage, le module de lavage doi #1re inaiallé sprés avair aspied inie foie e sl

+ Pour ajouter de Meau ou nettoyer la lingetie guand le robo? est en marche, metterle sur pause, puis e of remos-
122 le moduli de lavege pomme indigud sux points § el 9. Me dislaces pas & ne reloumez pas Fappared pour sviler
ur greeeur de pos tionnement cu la perte du plan,

= La fenction levege du nbet e=i congie pow un metioyage général, el non pour un fetioyage & fond. || ne peut pes
élwiner lns tachas difficiles nl remplacer un professionnel du ménags.
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INSTRUCTIONS

oM f OFF
= Apeuyer sur la bouche (0 pendant 3 secondes. Le voyant va galkmmer ef e robot va se setine gn manche,
= Appuyer sur la touche O pendant 3 secondes quand la robot ast ser pagse ; le voyant ot be robod §'éeindrant,

Resarqiie .
= Le robal e peut pas 8tre @beint 5i l'appareil est en frain de changer,

Mettoyage, Pause

* Quand In robot est en marche, appuyes brisvement ser ka fouche C de Fappared ou lances b robot & partir de lappll-
cetion mobile. [Appuyez s nimporte quells toische pour ke melire en pesse quand il sl en marche).

Remarque

= Le robol aspirabeur ne peut pes Bire utilisd pour nettoyer dea bpuldes.

= 5ile niveau de batterie est inférieur & 20 %, Fappared ne fonclionnera pas.

= Le robiol reviendra astomatiquemsnt 3 la stabion de charge s le riveau de bafterie st inférisur 4 20 % alors quil est
en marche & i s°Eleindra. Aelancez le ménage guand le niveau de batterie aura atteint 80 %,

= fetirez les chtdes du sol [y compriz le clble dalimentstion de la statlen de cherge) evant dutilleer ke robot, afin
d'éviter bes inderruptions of pour e pas abimer les objels ow cibles s'ils sord aspinis par Mappared.

Charge de [a battarle
= Mode subcenatigue | Mappered reviendra sutometiquessent 4 la station de charge quand I Gurs Taming & nettaper.

= Mode manuel : guand le robof est en suspension, appuyez brikvemen sur |a touche F powr commenoer b charge ou
utiltsez I'spplicetion mobile. Le voyesrd 42 mettes en mode vellle pendant |l chame de 'apparsil,

Remarque -

= i l'apparsil ne parvient pas & retnowever |a station de charge, il reviendra astomatiguemant & ka position crignale,
Macez Fapparel sus la station de charge manuellemest,

Mode de nettoyage

= Una folg en marche, Fepparell scandera o1 géndrera (e plan, puls 0 le divisers en zenes de maniéne intelligente. I
netioiema bes zones une & une en kongeant e mur de mandéne ordonniée, efficace ol minstieuse, et arganisena la rouie
de petioyage &n forme de Neche. Lappansil reviendra sutometiquement & la s1ation de change quend il aura (eming
de natioyer,

Lane teminée Lone terminée
Zane b natboyer
Zone de netioyage

apiuels



Hemargue :

+ Me ddplacer pes e roded de menddre arbifraine ou frdguemment geand Il est en merche. 31 wous déplacez le rebal,
places-ln pribs de la position originale # tenter de le replacer quand || redémarre. & le robof s'est repositionnd & ke
bonne place, il continuers & fenctionner conformément 3 la roule prévue, & linveres, e robat antlera [ thehe et
reconsineira la phan ; il ne sem peut-8tm pas capable de reboarner & la station de charge

Mitleyadge d'une 2one Mo

» & une pone spéoibgue rdcessile un petioyage & fond o1 si MaiBsaleur déteming un point sur le plan & pariis de
I"agplication, le robot s& rendra aulomatiquemess & ce poing ot netiokera une surface de 1.5 m = 1.5 m [deus fols par
défeat, mais il est possizle dindiguer ke nombre de fois).

Mettoyage local

+ & le robeod ne peut pas Ene condrdlE & partir de Fapplication, placez-le manuellement dans la zone @ netioyer, appuyez
aur la touche L pendant 3 secondes el be robel netioiers une surface de 18 m« 1.8 m dess fois.

Li rr

i

18 m

Zone de netteyage définle par 'utilisateur

» Détermines o tedle 2t la pesition dune e plusieurs zones b netoyer degals Fapodicetlon mekile. Lappanell nettalers
I micd subvard bes incications.,

Zoeve Interdibe

« Défirisser une ou phesiers pones inlendites & pariir de lapplicatioa mobile. Lapgarsil ne setioiers pas les zones
intendites,

Remarqua ;

» Le robol peil péndiner dans une Tone inlendile suile & mne smaur de postionsement oU Une panne da capleur, enine
Autres.

v Lo Fones inlendiles en permanence peuvent Sire annulées suibe & wne modilcation radicale de I'emplapsmant de b
staten de changs ou des meubles, Tentez de ne pas déplacer ou Inberfénar avee be robot &n marche.

» Lis réghages des zones inlendibss en permanerce pesest Bre perdus sile plan est recenstruit,
Horaires fixes de nettoyage

* Le netioyage & une hewe Sxe peut e 6425 4 partir de |'application swbile. Lappared lancera aulomatiquement e
neticyege & (heure programmde ef revlerdes 4 la station de charge une fole le nestoyage femind.
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Redémarrage du Wi-Fi
= i le rléphone portable re peul pas se connecter au robol & cause & une modification de la coafiguration du router,

d'en changament de med de passe ou powr d'autres misons, appuyes en misrs temps sur les fouches & ot L pane
danl 3 secondes jusgua entendre une locution confirmant que « le réseau WHF & ébé redémanmd » ; e voyani passera
au vhalet & clignotem lentemant.

O
O

Mode DMND

* Lapparedl ne netiniem pas ot mématim aucen son quand | st comnectd en mode DND, Sous pouvez wiilser Fappli-
Gtiah pour connecter le made DMDU

Réglage du volume d'cat et de Faspiration

* Wous pouvez choisir 3 modes @ travers Fapplication : haut, nonmal & bas.

ENTRETIEM QUOTIDMEN

Brosse principale (nettoyage hebdemadaire)

1. Retoumes e robot et appuyes sur le clip e couvercle de la brosse princpale pour Fenlewer,
2. Bez la poussibre accumalbe sur s brogse principale & Faide dune peiile brosse.

1. Remettez an place ks bresse princi pale ot appuyez fortemant pour fixer ks dips.

"
Roulstte unhverselle + axe L
':"Fi -"a::___ﬂ- T
Brosse principale m
g o ’
] h J
T %._?"'
= t.&-‘.;""' ki
Appareil e .:_ﬂ,___pl__ i

Rowlette universelle (nettoyage menswel)

1. Retoumaz la robot at §%ez la reulatie univarsalle an ka tirang vers b hat,
2 Retirer 3 poussiboe sccumubie sur [a roulette of Sur Maxe.
3. Remantez |6 moulette universelle ef appuyez lorlemesd sur le coeverchs,
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Brosse latdrale (nettoyage mensuel)

1. Refowrnez le robol 21 Slez la rosse [elémale en b Grand vers ke han,

2. Retret les polls of |6 poussibne accumalés at remaiiez ls brosae labérale en place.

1. La brosce latérale gauche (L) # |3 beogze |xlémale droile (7] doivent coincider avec leg lettres L ot B cftuées our le
bas de couvercle. Appuyez sur L &% B sur b2 ol pour bes remetiee en place,

Remarqus |

+ Remplacer bes brosses katérales ene Tois 1ous les 3 ou b mais pour garanlir un bon refloyage.

R [brodss latérale - % = '."""'-'.{ L {Brosse latérale
droite) - L A gauchal

Metloyage de la grille du filtre (Reltoyage mensuel)
1. Aprie sveir ulisé be robot pendant une longue durds, retinez la madle du Sltve, Péponge el la geille du Tilre HEPA.
2. Lavez la malle du Site, 'dponge, la grile du Sl HERS o be collectaur de poussitrs 3 leau courants,

3. Egoutiez 1 laissez sécher b grille du fltre et le collectesr de poussitre b Feir bre.

4, Une fols engiérement séchés & Fair lbee, installez les composants de collecteur de powssire dans cet cedre : mallle
o filtre, épange & giille du finrs HEPA

Maille du filtre

Couvercle du filtre

Grille du filtre

Filtra HEPA

Remarngus |

+ Lavez la gnille di filtre & Fesw courante, sans savon,

» He netioyer pas la grille du Blbe  Paide de brosses ou des doigis.
+ Lalgsez adchar la grille du filire & Fale Bere pendant se moing 24 h.
+ Bemplacez la grille du Sitre ene fois tous les 3 ou b mais.



Maodule de lavage (netboyage aprés chaque utilisation)
1. Retirez |a lingette du madile ot vider ke nieeriir dese.

2. Mettoyez |a lingette ef latsaez sdeher le résarsolr o |6 lingette & Falr Bbre.

— 7

Capleurs [nettoyage mensual)

Mettoyer les capleurs du nosed & Iside Fun chiffon doux el gec, y compris !
1. Les capieurs de mur i drofte de lapparail

T Traie eaplours seti-chube sur le bas & lappari

3. Le captewr infrarouge antl-chocs & lavand de lapparell

4. Le capteur radar antl-chesa s b desaug de Fappesel

5. Le protecieur de décharges éleciriques et les picols conductesrs de la siation de chamge sur le bas de Pappareil
{deindre le relead pendant le netioyage)

& La rone de transmission du sigaal ser la siation de charge

Capteuranti-chute
: Zone de contact
ks de charge
} __: L] L -" |
Le= e
o s P
& n %
B i
2 &
£ m——
= =TT ey . -
- . _,.'—"_" :
L — — .
|'-~
l R Capteur de mur
i



Capteurs (nettoyage mensual]
-
o - "
Capteur de distance laser Far { Ty .
Captour radar anti-chocs fil e — J
[ o -
B -ﬁ}':
;' . e
-
Capteur infrarouge anti-chaes
Captourde charge
-\.._
Zone d'émission de signaux 5 S
i . o .
Al 3 -
T

Picols conducteurs de charge

Battere

» Lappareil lonclionss ses une batberis [ihios-cn heste performance. Poet o bon rendement de s batherie, changaz
Fapparsi| apris chague utilisation quotidienne,

* il roleod ne doll pes ulilisd pendent une durés prolongée, débrancher-de ol pangerds comectement. Chegez-le s
moing wret fods tous les 1rods maols pour dviter dendommager |a batterin & causs d'wn déchargemant emcessif,

Mise & jour du Tirmwane

= Whetiez & jour e Temware su Fapplication swobie. 5iun notvesu firrwate et délectd, metiez-de A jour en suivant les
indications. Un niveau de Baftere d'arvires 50 % est recommandd pendand |a mise & jour du firmwars, || vaut done
e mettne le nobol & changer.

Reddrmarrage du systéme

« Betinez e colecieur @ poussibne, sevier be bouchen sh caoulchess el appuyer suf la teuache de redémanage
(page 593, Lo plan aciuel 1 la minuiere seont peedus, mass ke Wi-Fi at les riglages persconalisds seront consanés,
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PROBLEMES COURANTS

PROBLEME

SOLUTIDN

= En cas de haiberie table, placer b= el sur la slation de charge o alignez-le
g ba plague de Miee Le rabat s metira &5 manche (g
& baitesie exl compltement vide, i se metia & nouveau e manche dés qu'e

hw”ﬁlu‘ﬂll BECE L mnhﬂnu:l
= 51 la bemperature amblanie est Infdrieure b0 " l:wuupmmil 50 °C, tenlez
MIwbmlunemmMremmum 040
= Retirez ke rabor, wériliez que le it de ls station de ch et allumé ot que
lﬂduﬂ dal‘ﬂ&qﬂmﬁd{‘wlmnmde hmﬁ de change sl
L robot he chasge pod blen conrecties.

= 51 k2 cantact de charge est défeciueus, netioyez e picot conducieur 92 | statlen
da-:huriiuﬂhuulmdammdumumdufmﬂlwnﬂmduﬁlélu

L# rebed re revient pas 4 la
shation de charge

Lappared esl treg lnin de la station @ charge. Rapprochaz-ie de la station de
charge ot réeseayes.

Siuation ancrmale

Eteignez et rallumes b robod,

La brosse prin h..lu &5 |atérales ou la reulatie sont poul-itre coincdes
Bruit ancrmal an marche pard n:rr-il;drlrl indre le robot ot les retiser,

= Le collecteur de poussite est plen. Widez-e.
f:ﬂ“:;::":ﬁ BCe O e | - L2 grile du filre st bloguée. Neflayerda ou remplacezta.
I poUssitme » L bresae principale est pevt-8ire blogude per des matdriele exiemes. et

= e migeeal WI-FI n'egt pes bon, Assurez-veous que ke signal WHF pandent au rebet,

= L résem Wi-Fl est connechd de manidre imégulibre. Recémarres le résaa WiFl,
He && connecle pas au téléchargaz la deamibre werson de Mapplication e tentez de b raconnsctar,
mszay WH * Lo mat de passe et 6b§ mal configurd.

* Lo rovter peet mecevoir ka frfquence de bande 3G, Laspirateur robot est dispo-
nible urdgsement pour une bande passante 1G ou 45,

Le nettoyage & ene heure
four e forchionne pas

Iﬂ-ﬂ]‘lfli.unl"ﬂurlﬂl:l ne peut commencer g S le niveay de Bafterie est

La batterie consomma-t-alle
de I'éleciricig si elle est

loujours
Bwanchén sur la sfation de
charge ¥

Capparedl consomme un peu d'éleciricité s est toujours sur la station de charge
pour garantir en meilieur rendement de [a hatterie.

Le: robof doit-il #tre chargé
pendant 16 heures les trois

premigres fois ¥

La batterie [hism peut #re ulilisée imerddiatement ageits avoir é6é chagée, elle
n'a pas de mémaoine.




RESOLUTION DE PROBLEMES

SIENAL PALERTE

Envor V:Hawing reukble oo
wering. Please re-naiall st
tank &ad try again

SOLWTION

Le nethoyags esf lncé quand e cobactaur de poussibee et instelld,

Enor 2: | can't see, is my

Le radar supérieer est couvert ou bien be oot a ébé placd dans un espace ouvert

and restan me fom & new
location

radar covered or Elocked? [sans obsiaches dang une rome de & @ & mt),
Entor 1:Pleass put me se-

meshere sise and iry again | U PioceE Fapparel.

Ersor 4:1'm I}Iurl'r-gtd.

Flease soiub Il sensar

Le eapieul de dénivelé esl couvet cu placd en hauleur.

Erfor 5:I'm blinded. Flease
soiub my Tronl sensor and
reztarl me (rsm & new
lacation

Le capilewr inlrancege anll-chocs et sale ou oouverl

Ertor G:My right-tvend sensor
hﬂll‘lﬂﬂ!l-:! up. Plesse fes-
tart me from & new location

L capieul de mur 25l sals 0U Gouvers

Erear 7:My radar hous
needs g senab for B banier
receplion. Then reglan me
fram & pew locatian

Le capiewl radar anli-checs &5 Sake oU o

Erfor B:Seems like my
bumper Is blocked, would
e mind?

Le capiewr de chocs ou de dénivelé et blogué.

Ervor B:My dust coniainer
and filles need cleaning. Oh
yeu're 40 Uinderstanding

Le cobeciaur de poussibee et plein ou s grlle du e dofl @re remplecde.

Ersor 10: Dugl canteiner
remawed. Now e yeu
Glean it?

Apria Fetreur 9, & Nalisste retive le couvercle de lemplacement du eible,

Fesreur 10 appareina.

Ersor 11: I'm stuck, and
nowhere fasi! —

L reksed el coidd.
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MODE D'EMPLO| RAPIDE

1. Branchee e cible d'alimentation & senrez le cible en top dans son compartisent de rangemens,

LS

% Placez |a statien de change canire le mur aur un g2 ferme et branches-la.

Remargue :
+ &psurez-vous quil existe vn espace supdeieur & 0,5 m des deux cibds de |a stabion de change &f wn espace supérier
3 1.5 m devanl.

+ 5i |n ciibde dlacirique est posé sur (e sol, | pourrait e aspind par 'appareil et la staben de charge pourmait 58 dé-
brancher.

+ En rigla générade, le voyant de chargs est allumé quand le robot est en marche at i 5'@eint pendant b processus
de change.

3. He déplacez pas la stabion de charge arbitrairerment ot tenez-la & Mécan des rayons du solel

Remarque ;

« &i vous déplaces la slation de charge, le posiionnemen de l'appareil powrail ne ples Tonctionner 1 e plan pourrail
se perdre. Apréa golr reddmarrd la gtation de changs, Fepperedl reconstmulra et mémonisess b plan. Le plan recena-
truit powmait perdre les informations des zones interdites of davines zones.

= Les rayens du solel inlerfbeent svec le sigaal de recharge, ce qui Tail que |'spparsil parail Ere incapalble de revenic
i la statien de change,

4. Mie2 en place des eoeses labdrales
La brosse |atémale gauches (L) #i la brosse labérale deoite (R) doient coincider avec les lettres L et R sitedes sur e bas
s couverche. Appuyez sur Lot B suf e 6518 poir e remetine an plice.

1 !

i} L
-;?_'-\.I :‘i__..i‘.:l § :;:f
e L
il S SEIE

& Mige en marche o tharge :
Appuyez de maniine prelongde s |a touchs O pour metire en marche le robot ot metiez Fapparell & charger s la
station de change quarnd le voyant d'alimentation saliume.

Remarqua :
» 8 le pivesy de betlene e Taible @ que & robol se o'allume pas, plecere surla slation de change & il &'slumera
autematiquemesd, Le raged fonctionne normalament uriquament swec un nhea de hatterle supdrieur & 30 %,

4
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fr, Connectez Fapplication mobile lkebs Home (facultatif) :
» InSEEiveE-#OUE el confeclez-vous A I'applicaticn.
+ Cligmaz sur Ilicing + powr ajoutar wn apparell - sélectionnez Small Homa Appliance - Robot Yacuum - boda AR
v ppuyer gur les touches DN ot Rechearge du rebol pendant 3 secondes usqud ce que e voyant luminewss devienne
visdat gt clignaie lentement.
+ Enbrez |e nom el e mot de passe de wolre résean wifi dars Fapplication.
» Confecher yoire béléphone poriable au poist daccis de lappareil
+ 5 ln mégaau & dtd commactamaent cosnactd, Mindicateur passe du viclat au bl

Remargee ©
= &i g viléphong ne paul pas se connecier aw robod, consuler la rubrique Redémamer WiF & la page &8

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

CARACTERISTIQUES L5213 CARACTERISTIQUES LE23e
feransicong 350w 350 = 100 mm 250 = 350 = 180 mm
Puids du produit 3,7 kg 140y
Batiere Batterie lithiom de 144 ¥/2680 mih | Batferie lithium de 14,4 V200 mAh
Tersian 144% 144 %
Puigssnce oW nw
Station de charge
CARACTERISTIQUES L523 CARACTERISTIQUES LSZ3
Dvangintd 160 & 183 = 180 Wi 160 = 143 # 180 mm
Pulssance | W 24w
Capacité 4w FLR )

Eglon s divctives eurphinded J00T95CE, JEENCE o TOOGM Q0 CE sonvsiridil la seduction de Puillaaien de subavia
fasgesknied dirrh bo Eguipaitointd Bhicli cied wem got FEimlnition des dlebiti Li dpmlade ok b poubelle Bivde Suie oole dii
Pernkailoge bvd gue Mokl gaton Sdbrvee be produn, b 6 §n de sa de wriie, en e sbpaniel des sutves dbibets Dol sales dof dove:
et P | leinga | rest phen abbak, se centoedh Wi den 46ty dbnitisanues o B b niguih, 94 bt itiaet v i vitaeni
I b Piechil o mggaral vl di rolie pe. & Bchirege. Une cellecte diMdverd o ndeqane da chpndal inat ba€ peei leh pracei

- i wacea [ de becyEipe. de Wi o i ifn Rilion ned pectheni o errdoariisent caniribee b dver dbventues elhets ndgaif
i Pt nonraie €1 o b sioid, 01 [ e bk eicesl B s imibErtiid gol eampudiei) be dbpoaiil. CEiviition abusive du pradan
g Fan Bauen | ol bk Fapph catbed dich st boreh grbvies i i bal.



BENVENUTO

Grazie per aver scelto il nostro robot. Prima di usare |'apparecchio, leggere attentamente queste istruzioni per un uso
corretto.

Le precauzioni di sicurezza indicate riducono il rischio di scosse elettriche, lesioni e persino di morte se rispettate ri-
gorosamente. Conservare questo manuale in un luogo sicuro per future consultazioni, assieme alla tessera di garanzia
del prodotto debitamente compilata, all'imballaggio originale del prodotto e alla prova d'acquisto. Se possibile, conse-
gnare queste istruzioni al futuro proprietario dell'elettrodomestico. Quando si utilizza un elettrodomestico, rispettare
sempre le precauzioni di sicurezza di base e le norme di prevenzione di infortuni. Decliniamo ogni responsabilita
derivante dal mancato rispetto di queste istruzioni da parte dei clienti.

ISTRUZIONI DI SICUREZZA

Restrizioni d'uso
Quando si usa qualunque elettrodomestico & necessario rispettare sempre le misure di sicurezza di base:

« Il robot si usa per pulire un ambiente domestico e non pud essere usato in esterni (come terrazze aperte), superfici
instabili (come divani) e ambienti commerciali.

+ Non usarlo in aree o zone con dislivello (come attici, terrazze aperte o superfici di mobili) senza la protezione anti-
caduta.

* Non usare il robot a una temperatura superiore a 40°C o sotto 0°C o in presenza di liquidi o sostanze appiccicose
sul pavimento.

* Sollevare i cavi dal pavimento prima di avviare il robot per evitare che siano aspirati dall'apparecchio.

« Ritirare qualungque oggetto fragile o non necessario dal pavimento (come vasi o borse di plastica) per evitare danni
a oggetti di valore se |'unita resta bloccata o li colpisce.

« Questo apparecchio non pud essere utilizzato da persone con capacita fisiche, sensoriali o mentali ridotte (bambini
compresi).

« | bambini non possono usare questo apparecchio come un giocattolo. Tenere lontani i bambini e gli animali dome-
stici mentre il robot & in funzione.

+ Tenere la spazzola principale e altri strumenti di pulizia fuori dalla portata dei bambini.
+ Non lasciare che i bambini o gli animali salgano sul robot né quando & fermo né quando & in funzione.

+ Tenere i capelli, le dita e qualunque altra parte del corpo o degli animali lontano dall'entrata di aspirazione del robot
quando & acceso.

+ Non usare I'apparecchio per spazzare oggetti incandescenti (come mozziconi di sigarette).

* Non usare |'apparecchio per pulire mogquette a pelo lungo (alcune moquette scure necessitano di una pulizia spe-
ciale).

« Evitare che I'apparecchio aspiri oggetti affilati o duri (come materiali di scarto decorativi, vetro o chiodi).

« Non trasportare l'apparecchio afferrandolo dal coperchio protettivo del sensore di distanza laser o dal paracolpi.
* Pulire e tenere il robot e la base di ricarica spenti.

* Non pulire nessun componente dell'apparecchio con un panno bagnato né con liquidi.

« Utilizzare |'apparecchio seguendo quanto indicato in questo manuale utente. Lutente si fara carico di qualunque
danno o lesione causata da un uso improprio.

+ Non usare la funzione di lavapavimenti su moquette o mobili.
+ Assicurarsi di svuotare il serbatoio d'acqua mentre il robot & in carica.
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Batteria ericarica

« Non usare nessuna batteria, base di ricarica o caricatore di altri fornitori.

« Non smontare o riparare la batteria o la base di ricarica autonomamente.

* Tenere la base di ricarica lontano dalle fonti di calore (come stufe).

* Non pulire le linguette di conduzione della base di ricarica con un panno bagnato o con le mani bagnate.

+ Non smaltire autonomamente le batterie esaurite. Le batterie esaurite devono essere smaltite tramite imprese pro-
fessionali di riciclaggio.

+ Se il cavo di alimentazione & danneggiato o rotto, smettere immediatamente di usare il robot e sostituire il cavo
attraverso i canali ufficiali.

« Assicurarsi che I'unita sia spenta durante il trasporto e che il trasporto avvenga nell'imballaggio originale.

« Se il robot non si utilizza per un lungo periodo, dovrebbe essere ricaricato completamente e riposto in un luogo
fresco e secco. Caricare il robot almeno una volta ogni tre mesi per evitare di rovinare la batteria a causa di uno
scaricamento eccessivo.

Informazioni di sicurezza del laser

« |l sensore di distanza laser del prodotto si adatta allo standard IEC60825 per i prodotti laser di classe 1 e non genera
radiazione laser pericolosa.

INFORMAZIONI DEL PRODOTTO

Funzioni principali

l \ Spazzata/ONeOFF
U -Tenere premuto per iniziare a spazzare o
premere pausa.
-Tenere premuto per 3 secondi per accendere/
spegnere.

-Tenere premuto per 15 secondi per forzare lo
spegnimento in caso di situazioni irregolari.

Ricarica / pulizia locale

-Premere brevemente il pulsante Ricarica/
Pausa.

-Tenere premuto per iniziare la pulizia locale.
Indicatore

-Blu: Funzionamento o carica normale.

-Rosso: Situazione irregolare o batteria scarica.
-Viola: Lapparecchio non & collegato alla rete.
Riavviare Wi-Fi

-Premere due pulsanti contemporaneamente
per 3 secondi.
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Elenco delle parti

Serbatoio d'acqua x 1

Panno lavapavimenti x 1

Spazzola laterale x 2

)

&

o
=2 /V'

!

Base di ricarica x 1

Adattatore x 1
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Aspirapolvere robot

([ BS : S — - ! Sensoredi

parete

Pulsante di raccolta della polvere f

i @ Cr— Pulsante diriavvio del sistema

\

Porta di aggiornamento del sistema

Sensore e struttura

Sensore
di distanza laser

Sensore radar
antiscontro

Sensore infrarosso
antiscontro

Sensore
di ricarica

Sensoredidislivello

Zona di contatto
I ricarica

Ruota universale
Spazzola laterale

Copertura della
batteria

Ruota principale

// —Spazzola principale

Linguette della copertura
della spazzola principale
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Base diricarica

Luce di alimentazione

Area di emissione segnali

Linguette di

conduzione della carica

Alloggio di raccolta

del cavo

Piastra di copertura

Porta di

alimentazione

Linguetta di
raccolta del cavo
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INSTALLAZIONE

1. Collegare il cavo di alimentazione e inserire il cavo in eccesso nell'alloggio di raccolta dedicato.

Nota:

+ Assicurarsi che vi sia uno spazio superiore a 0,5 m su entrambi i |ati della base di ricarica e uno spazio di oltre 1,5
m davanti ad essa.

+ Se il cavo elettrico si trova sul pavimento, potrebbe essere aspirato dall'unita e la base di ricarica potrebbe scolle-
garsi.

» Lindicatore di ricarica & normalmente acceso quando il robot & in funzione e si spegne a ricarica completamente
effettuata.

3. Non spostare in modo arbitrario la base di ricarica e mantenerla lontano dalla luce diretta del sole.

Nota:

« Se la base di ricarica viene posizionata in un altro posto, il posizionamento dell'unita potrebbe non funzionare e
potrebbe perdere la mappatura. Lunita ricostruira e memorizzera la mappa al momento del riavvio e la mappa rico-
struita potrebbe perdere le informazioni di pulizia delle zone proibite e di altre zone.

« La luce diretta del sole interferira con il segnale di ricarica, pertanto |'unita potrebbe non essere in grado di ritornare
alla base di ricarica.

4. Installazione delle spazzole laterali

« La spazzola laterale sinistra (L) e la spazzola laterale destra (R) devono coincidere con le lettere L e R che si
trovano sulla parte inferiore della copertura. Premere L e R sulla parte laterale fino a quando non si sente uno
scricchiolio che indichera che le spazzole sono installate.
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5. Messa in funzione e carica:

» Tenere premuto il tasto (O per avviare il robot. Mettere in carica I'unita sulla base di ricarica quando si accende
l'indicatore luminoso dell'alimentazione.

Nota:

+ Se il robot non pud accendersi perché la batteria & scarica, caricare l'unita sulla base di ricarica e si accendera in
modo automatico.

« |l robot pud funzionare normalmente solo quando il livello della batteria & = 30%.

6. Collegare I'app mobile lkohs Home (opzionale):

+ Scansionare il seguente codice QR con il telefono cellulare per scaricare I'app.

[ElEEaE [R50

S0 iPhone S0 Android
* Registrati e accedi all'applicazione.

* Fare clic sull'icona + per aggiungere il dispositivo - selezionare Piccolo Elettrodomestico (Small Home Appliance)-
Robot aspirapolvere (Robot Vacuum) - modalita AP.

* Premere i tasti ON e Ricarica sul robot per 3 secondi fino a quando la spia diventa viola e lampeggia lentamente.
+ Inserisci il nome e la password della tua rete wifi domestica nell'applicazione.

+ Collegare il telefono cellulare al punto di accesso al dispositivo.

+ Se la rete & stata collegata con successo, la spia passera da viola a blu.

Nota:
« Se il telefono cellulare non pud collegarsi al robot di pulizia, entrare nella sezione Riavviare Wi-Fi a pagina 32.
7. Iniziare la pulizia

Dopo aver acceso il robot, premere brevemente il tasto (O nell'unita o iniziare la pulizia usando I'app mobile (premere
qualunque pulsante per interrompere il robot mentre & acceso).

Nota:

+ Il robot aspirapolvere non si puo usare per pulire liquidi.

+ Se il livello di batteria & inferiore al 20%, I'apparecchio non funzionera. Porlo in carica.

+ Il robot ritornera alla base di ricarica automaticamente se il livello di batteria & inferiore al 20% mentre & in funzione
e si spegnera. Riprendere la pulizia quando il livello della batteria raggiunge 1'80%.

+ Ritirare i cavi (compreso il cavo di alimentazione della base di ricarica) dal pavimento prima di usare il robot, onde
evitare interruzioni e danni a oggetti o cavi, se aspirati dall'unita.
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8. Installazione del moduloe di lavaggio
* Installazione del panno lavapavimenti: Far aderire il panno lavapavimenti alla parte inferiore del serbatoio d'acqua e
assicurarsi che non presenti pieghe.

Nota:
* Pulire il panno dopo l'uso per garantire una pulizia ottimale.

+ Riempimento del serbatoio d'acqua: Ritirare il coperchio del serbatoio d'acqua, riempire il serbatoio d'acqua e
riposizionare il coperchio.

« Installazione del modulo: Premere il modulo orizzontalmente sulla parte posteriore dell'unita fino quando uno
scricchiolio indichera che il modulo & stato installato con successo.

9. Estrazione del modulo di lavaggio:

« Fare clic sulla linguetta al centro del serbatoio dell'acqua.

« Tirare indietro ed estrarre il modulo di lavaggio.

* Svuotare il serbatoio d'acqua e pulire il panno (non muovere né rovesciare |'unita mentre & in funzione).

10. Istruzioni per il modulo di lavaggio:
* Non usare il modulo di lavaggio se non & necessario.

« Per questioni di sicurezza personale, assicurarsi di estrarre il modulo di lavaggio quando il robot & in carica o non
&in uso.

« Non lavare la moquette. Stabilire una zona proibita nell'app per evitare che il robot passi sopra la moquette.

« Per un effetto di lavaggio migliore, il modulo di lavaggio deve essere installato dopo aver spazzato il pavimento per
tre volte.

« Per aggiungere acqua o pulire il panno quando il robot & in funzione, metterlo in pausa, dopodiché estrarre e rimonta-
re il modulo di lavaggio come indicato nei punti 8 e 9. Non spostare o ribaltare I'unita per evitare un posizionamento
errato o la perdita della mappa.

+ La funzione di lavaggio del robot & stata progettata per la pulizia generale, non per una pulizia profonda. Non pud
eliminare macchie difficili né sostituire un professionista della pulizia.
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ISTRUZIONI

ON / OFF

+ Tenere premuto il tasto ¢ per 3 secondi. La luce dell'indicatore si accendera e il robot si mettera in funzione.

+ Tenere premuto il tasto ¢ per 3 secondi quando il robot & in modalita di riposo. La luce dell'indicatore e il robot si
spegneranno.

Nota:
« Il robot non pud spegnersi quando l'unita si sta caricando.

Spazzata/Pausa

+ Appena il robot si & avviato, premere brevemente il tasto O nell'unita o avviare il robot utilizzando I'app mobile.
(Premere qualunque tasto per metterlo in pausa mentre & in funzione).

Nota:
+ Il robot aspirapolvere non si pud usare per pulire liquidi.
+ Se il livello di batteria & inferiore al 20%, I'apparecchio non funzionera.

+ |l robot ritornera alla base di ricarica automaticamente se il livello di batteria & inferiore al 20% mentre & in funzione
e si spegnera. Riprendere la pulizia quando il livello della batteria raggiunge I'80%.

« Ritirare i cavi (compreso il cavo di alimentazione della base di ricarica) dal pavimento prima di usare il robot, onde
evitare interruzioni e danni a oggetti o cavi, se aspirati dall'unita.

Ricarica

* Modalita automatica: Lunita ritornera automaticamente alla base di ricarica al termine della pulizia.

» Modalita manuale: Mentre il robot & in pausa, premere brevemente il tasto (O per iniziare la ricarica o attraverso |'app
mobile. La luce dell'indicatore sara in modalita di riposo durante la ricarica dell'unita.

Nota:

= Se |'unita non riesce a trovare la base di ricarica, ritornera automaticamente alla posizione originale. Posizionare
I'unita sulla base di ricarica in modo manuale.

Modalita di pulizia

« Una volta in funzione, l'unita scansionera e generera una mappa dividendola in modo intelligente in zone. Spazzera
le zone una per una seguendo la parete in modo ordinato, efficiente e minuzioso e pianifichera l'itinerario a forma di
freccia. Lunita ritornera automaticamente alla base di ricarica al termine della pulizia.

Zona completata Zona completata

Zona in attesa della
pulizia

©

Zona di pulizia attuale
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Nota:

* Non spostare il robot in modo arbitrario o frequente mentre & in funzione. Per spostare il robot, metterlo vicino alla
posizione originale e cercare di riposizionarlo quando si riavvia. Se il robot & stato riposizionato con successo, con-
tinuera a funzionare seguendo l'itinerario programmato. In caso contrario, il robot ignorera il compito e ricostruira la
mappa. Inoltre, potrebbe non essere in grado di ritornare alla base di ricarica.

Pulizia di una zona fissa

+ Se una zona specifica ha bisogno di una pulizia profonda e l'utente stabilisce un punto nella mappa tramite I'app, il
robot si avvicinera a questo punto in modo automatico e spazzera una superficie di 1,5 m x 1,5 m (due volte in modo
predeterminato. Si pud specificare il numero di volte).

Pulizia locale

+ Se il robot non pud essere controllato tramite I'app, collocarlo manualmente nella zona da pulire e Tenere premuto il
tasto (O per 3 secondi. Il robot spazzera due volte una superficie di 1,8 m x 1,8 m.

18m
= -

1.8m

N\

A\

Zona di pulizia definita dall'utente

+ Stabilire le dimensioni e la posizione di una o pil zone da spazzare attraverso I'app mobile. Lunita spazzera il pavi-
mento secondo quanto stabilito.

Zona proibita
« Stabilire una o pill zone proibite utilizzando I'app mobile. Lunita non spazzera le zone proibite, bensi le altre zone.
Nota:

« Il robot pué entrare in una zona proibita per diverse cause tra cui un errore di posizionamento o una eccezione del
sensore.

* Le zone permanentemente proibite possono essere annullate a causa di un cambio drastico della posizione della
base di ricarica o dei mobili. Cercare di non muovere né interferire con il robot in funzione.

* Le impostazioni delle zone proibite permanenti possono perdersi se si ricostruisce la mappa.

Pulizia a un'ora fissa

* La pulizia a un'ora fissa pud essere impostata mediante |'app mobile. Lunita iniziera automaticamente la pulizia
all'ora stabilita e ritornera alla base di ricarica al termine della pulizia.
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Riavviare Wi-Fi

+ Se il telefono cellulare non puo collegarsi al robot a causa di una modifica della configurazione del router, della pas-
sword o per altre ragioni, premere i tasti O e ih contemporaneamente per 3 secondi fino a quando un messaggio
vocale non confermi che «la rete Wi-Fi & stata riavviata» e |'indicatore luminoso diventi viola e lampeggi lentamente.

O
i)

Modalita DND

« L'unita non spazzera né emettera alcun suono se collegata in modalita DND. E possibile utilizzare I'applicazione per
collegare la modalita DND.

Regolazione del volume dell’acqua e dell'aspirazione
+ E possibile scegliere tra 3 modalita attraverso I'applicazione: alta, normale e bassa.

MANUTENZIONE QUOTIDIANA

Spazzola principale (pulizia settimanale)

1. Ruotare il robot e premere sulle linguette della copertura della spazzola principale per estrarla.
2. Estrarre |a polvere accumulata nella spazzola principale con una spazzola piccola e pulirla.
3. Montare nuovamente la spazzola principale e premere il coperchio con decisione per fissare le linguette.

-

T

Ruota universale + asse {

Linguette

Spazzola principale

Ruota universale (pulizia mensile)

1. Ruotare il robot ed estrarre la ruota universale tirando verso l'alto.
2. Eliminare la polvere accumulata nella ruota e nell'asse.
3. Montare nuovamente la ruota universale e premere con decisione il coperchio.
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Spazzola laterale (pulizia mensile)
1. Ruotare il robot ed estrarre la spazzola laterale tirando verso I'alto.
2. Estrarre i capelli e la polvere accumulati e montare di nuovo la spazzola laterale.

3. La spazzola laterale sinistra (L) e la spazzola laterale destra (R) devono coincidere con le lettere L e R che si trovano
sulla parte inferiore della copertura. Premere L e R sulla parte laterale per reinstallarle.

Nota:
= Sostituire le spazzole laterali ogni 3 0 6 mesi per assicurare un effetto adeguato di pulizia.

R (spazzola latera-
le destra)

L (spazzola late-
rale sinistra)

Pulizia della griglia del filtro (pulizia mensile)

1. Dopo aver usato il robot per molto tempo, ritirare la rete del filtro, la spugna e la griglia del filtro HEPA.

2. Lavare la rete del filtro, la spugna, la griglia del filtro HEPA e il raccoglitore di polvere con acqua corrente.
3. Scuotere i resti di acqua e lasciare asciugare la griglia del filtro e il raccoglitore della polvere all'aria.

4. Installare i componenti del raccoglitore di polvere in ordine: rete del filtro, spugna e griglia del filtro HEPA quando si
saranno asciugati completamente all'aria.

Rete del filtro

Pulsante di raccolta
della polvere

Copertura del filtro

Griglia del filtro

Filtro HEPA

Nota:

« Lavare la griglia del filtro con acqua corrente e non aggiungere detergenti.
« Non pulire la griglia del filtro con spazzole o con le dita.

« Lasciare che la griglia del filtro si asciughi all'aria per almeno 24 ore.

« Sostituire la griglia del filtro una volta ogni 3 o0 6 mesi.



Modulo di lavaggio (pulizia dopo ogni uso)

1. Estrarre il panno lavapavimenti dal modulo e svuotare il serbatoio d'acqua.

Sensori (pulizia mensile)

« Pulire i sensori del robot utilizzando un panno morbido e asciutto, compresi:
1. | sensori di parete a destra dell'unita

2. Tre sensori anticaduta sulla parte inferiore dell'unita

3. Il sensore a infrarossi antiscontro sulla parte frontale dell'unita

4. |l sensore radar antiscontro sulla parte superiore dell'unita

5. Il protettore da scariche elettriche e le linguette di conduzione della base di ricarica sulla parte inferiore dell'unita
(spegnere il robot durante la pulizia)

6. La zona di trasmissione del segnale alla base di ricarica
Sensore anticaduta Zona di contatto di
ricarica
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Sensori (pulizia mensile}

Sensore di distanza laser
Sensore radar antiscontro

Sensore infrarosso antiscontro

Sensore di carica

Area di emissione segnali

Linguette di conduzione della
carica

Batteria

« Lunita & dotata di batterie agli ioni di Iitio ad alto rendimento. Per mantenere il rendimento della batteria, caricare
l'unita dopo ogni uso quotidiano.

« Se il robot non si usa per un lungo periodo, scollegarlo e conservarlo nel modo appropriato. Caricarlo almeno una
volta ogni tre mesi per evitare di rovinare la batteria a causa di uno scaricamento eccessivo.

Aggiornamento del firmware

« Aggiornare il firmware utilizzando |'app mobile. Se si rileva un nuovo firmware, aggiornarlo seguendo le indicazioni.
Il livello di batteria dovrebbe essere di circa il 50% durante l'aggiornamento del firmware, pertanto si dovrebbe porre
il robot in carica.

Riavvio del sistema

« Estrarre il raccoglitore di polvere, aprire il tappo di gomma e premere il pulsante di Riavvio (pagina 77). La mappa
attuale e la funzione timer si perderanno, mentre il Wi-Fi e le impostazioni personalizzate si manterranno.

89



PROBLEMI COMUNI

PROBLEMA SOLUZIONE

Il robot non si accende

* In caso di batteria scarica, Iposizionare il robot sulla base di ricarica e allinearlo
alla piastra dell'elettrodo. Il robot si mettera in funzione automaticamente (se
la batteria & completamente scarica, si accendera di nuovo dopo essere stato
caricato per un breve lasso di tempo).

+ Se |a temperatura ambientale & inferiore a 0°C o superiore a 50°C, cercare di
usare il robot a temperature tra 0 e 40°C.

Il robot non si carica

= Ritirare il robot, controllare se I'indicatore luminoso della base di carica & acceso
e confermare che entrambi gli estremi dell'adattatore di potenza della base di
ricarica siano collegati in modo appropriato.

= Nel caso in cui il contatto di ricarica sia difettoso, pulire la linguetta di conduzio-
ne della base di ricarica e il punto di contatto di ricarica dell'unita o mettere di
lato la spazzola laterale.

Il robot non pud ritornare alla
base di ricarica

Lunita si trova troppo lontano dalla base di ricarica. Avvicinarlo alla base di
ricarica e riprovare,

Situazione irregolare

Spegnere e riavviare il robot.

Rumore inusuale in funzione

La spazzola principale, le spazzole laterali o la ruota possono essersi aggrovigliate
con materiali esterni. Spegnere il robot ed eliminarli.

Diminuzione della capacita
di pulizia o presenza di
polvere

= Il raccoglitore di polvere & pieno. Svuotarlo.
« La griglia del filtro & bloccata. Pulirla o sostituirla.
* La spazzola principale si & aggrovigliata con materiali esterni. Pulirla.

Non si collega alla rete Wi-Fi

. Il|se nale Wi-Fi non & buono. Assicurarsi che la copertura della rete Wi-Fi arrivi
al robot.

= La rete Wi-Fi & collegata in modo irregolare. Riavviare la rete Wi-Fi, scaricare
l'ultima versione dell'app e cercare di riconnetterla.

+ La password & stata stabilita in modo incorretto.

= Il router pud ricevere la frequenza di banda 5G. Laspirapolvere robot & disponibi-
le solo per una banda larga di 2 0 4G.

La pulizia a un'ora fissa non
funziona

In caso di livello basso di batteria, la pulizia a un'ora fissa pud Iniziare quando il
livello della batteria non & inferiore al 30%.

per 16 ore le prime tre volte?

La batteria consuma

elettricita se & sempre Lunita consuma un po' di elettricita se si trova sempre posizionata sulla base di
collegata alla base di ricarica, per ottenere un miglior rendimento della batteria.

ricarica?

Il robot ha bisogno di La batteria al litio pud il . Ia ricari ha effetto
caricarsi a al litio pud essere utilizzata subito dopo la ricarica, non ha

memoria.
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RISOLUZIONE DEI PROBLEMI

SEGNALE DI AVVISO SOLUZIONE

Error 1;Having trouble hoo-
vering. Please re-install dust
tank and try again

La pulizia si attiva quando si installa il raccoglitore della polvere.

Error 2: | can't see, is my

Il radar superiore & coperto o il robot & stato posizionato in uno spazio aperto

Please scrub my cliff sensor
and restart me from a new
location

radar covered or blocked? (senza ostacoli, in una zona di 6 x 6 m?).
Error 3:Please put me so- ;

mewhere else and try again | S°llevare lamacchina.

Error 4:'m blurry-eyed.

Il sensore di dislivello & coperto o posizionato a una certa altezza.

Error 5:'m blinded. Please
scrub my front sensor and
restart me from a new
location

I sensore a infrarossi antiscontro & sporco o coperto.

Error 6:My right-hand sensor
has misted up. Please res-
tart me from a new location

Il sensore di parete & sporco o coperto.

Error 7:My radar housing
needs a scrub for a better
reception. Then restart me
from a new location

Il sensore radar antiscontro & sporco o coperto.

Error 8:Seems like my
bumper is blocked, would
you mind?

Il sensore di scontro o di dislivello & bloccato.

Error 9:My dust container
and filter need cleaning. Oh
you're so understanding

Il raccoglitore di polvere & pieno o la griglia del filiro deve essere sostituita.

Error 10: Dust container
removed. Now can you
clean it?

pena compare |'errore 9, comparira |'errore 10 se |'utente ritira il coperchio di
alloggio del cavo.

Error 11: I'm stuck, and going
nowhere fast!

Il robot & rimasto bloccato.
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ISTRUZIONI PER LUSO RAPIDO

1. Collegare il cavo di alimentazione e inserire il cavo in eccesso nell'alloggio di raccolta dedicato.

Nota:
= Assicurarsi che vi sia uno spazio superiore a 0,5 m su entrambi i lati della base di ricarica e uno spazio di oltre 1,5
m davanti ad essa.

= Se il cavo elettrico si trova sul pavimento, potrebbe essere aspirato dall'unité e la base di ricarica potrebbe scolle-
garsi.

» Lindicatore di ricarica & normalmente acceso quando il robot & in funzione e si spegne durante il processo di ricarica.

3. Non spostare in modo arbitrario la base di ricarica e allontanarla dalla luce diretta del sole.

Nota:

« Se la base di ricarica viene posizionata in un altro posto, il posizionamento dell'unitad potrebbe non funzionare e
potrebbe perdere la mappatura. Appena riavviata la base di ricarica, I'unita costruira di nuovo la mappa e la memoriz-
zera. La mappa ricostruita potrebbe perdere le informazioni delle zone proibite e di altre zone.

« La luce diretta del sole interferira con il segnale di ricarica, pertanto I'unita potrebbe non essere in grado di ritornare
alla base di ricarica.

4. Installazione delle spazzole laterali;

+ La spazzola laterale sinistra (L) e la spazzola laterale destra (R) devono coincidere con le lettere L e R che si trovano
sulla parte inferiore della copertura. Premere L e R sulla parie laterale per reinstallarle.

] P :
(R) (/7)) (W) (L)

5. Messa in funzione e carica:
+ Tenere premuto il tasto (O per mettere il robot in funzione e mettere in carica I'unita sulla base di ricarica quando
l'indicatore luminoso di alimentazione si accende.

Nota:
« Se il livello della batteria & basso e il robot non si accende, posizionarlo sulla base di ricarica e si accendera automa-
ticamente. |l robot funziona con normalita solo quando il livello della batteria non & inferiore al 30%.
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IT

6. Collegare I'app mobile Ikahs Home (opzionale):

* Registrati e accedi all'applicazione.

= Fare clic sull'icona + per aggiungere il dispositivo - selezionare Piccolo Elettrodomestico (Small Home Appliance)-
Robot aspirapolvere (Robot Vacuum) - modalita AP.

= Premere i tasti ON e Ricarica sul robot per 3 secondi fino a quando la spia diventa viola e lampeggia lentamente.

= Inserisci il nome e |a password della tua rete wifi domestica nell'applicazione.

* Collegare il telefono cellulare al punto di accesso al dispositivo.

= Se la rete & stata collegata con successo, |a spia passera da viola a blu.

AT, |
Bieir
S0 iPhone SO Android
Nota:
+ Se il telefono cellulare non pud collegarsi al robot, entrare nella sezione Riavviare Wi-Fi alla pagina 86.
SPECIFICHE TECNICHE
IT CARATTERISTICHE 1523 CARATTERISTICHE 1823+

Dimensioni 350 x 350 x 100 mm 350 x 350 x 100 mm
Peso del prodotto 3,2kg 34kg

. Batteria al litio da 14,4 V/2600 | Batteria al litio da 14,4 V/5200
|Batteria

mAh mAh

Voltaggio 14,4V 144V
Potenza 30w 30W

Base di ricarica

IT CARATTERISTICHE 1523 CARATTERISTICHE 1523+
Dimensioni 160 x 143 x 180 mm 160 x 143 x 180 mm
Potenza 24W 24W

Capacita 24 W 24 W

Secondo le direttive europee 2002/95/CE, 2002/96/CE e 2003/108/CE sulla riduzione dell'uso di sostanze pericolose nelle apparecchiature
elettriche e sullo smaltimento dei rifiuti. Il simbolo barrato sul contenitore sulla confezione indica I'obbligo che il prodotto, al termine della sua
vita utile, deve essere smaltito separatamente dagli altri rifiuti. Lutente deve quindi restituire il dispositivo, quando non & pill in uso, all'apposito
centro di raccolta differenziata per i rifiuti elettronici ed elettrotecnici, oppure restituirlo al venditore al momento dell’acquisto di un nuavo
dispositivo di tipo equivalente, uno o sostituzione dellaltro. Un'adeguata raccolta differenziata del dispositivo non utilizzato per i successivi

(o processi di riciclaggio, trattamento e smaltimento compatibili con 'ambiente contribuisce ad evitare possibili effetti negativi sullambiente e
sulla salute e favorisce il riciclaggio dei materiali di cui il dispositivo @ composto. Lo smaltimento abusivo del prodotto da parte dell'utente
implica I'applicazione delle sanzioni previste dal codice penale.



HERZLICH WILLKCMMEN

Wieden Diank, dess Sie sich fir unseren Roboter-Staubsauger entschieden haben. Lesen Sie bitte im Hinklick auf sine
aachgemiBe Varwendung wor Gebrauch deg Gerdits diess Anlefiueg aulmerosam durch.

Die hierin enthaltenen Sicherheilsvorkehrungen verisgens bei sirkter Einhallung das Risko von Stromschligen, Vies-
letzungen und Ted. Bewsbeen S5 die Anlefiurg zum spaberen Nachachlagen musemmen mil der erdrurgagemBl bes-
gafliliten Garantiekarta, des Originabwepackung und dem Kaufteleg an snem sicheren Or auf. Hindigen Sie die An-
leilung m3glichst an den nicksten Busitzer des dekiischen MaishaRagerits s, Befalgen Sie bitte bei der Beminng
eines Haughaltageskits stets die grusdlegersen Sicherbeitaverkehrengen wnd Yorschriften zur Undalverhiitung. Wi
itbernehmen keise Haltusg, wenn sich Kunden richl an diese Anleitung halien.

SICHERHEITSANWEISUNGEMN

Benutzungsbeschrinkungen
Bei der Yermendung von elextrischen Haushaltsgerilen snd stels grundiegende VarsichismaBnahmes 2u befakgen:

+ Der Aoboter et flr die Beinigung in privaten Haushalten ausgelegl urd darf nickd im Freien [wie offenen Termssen),
auf inslablen Dberfchen {wie Sofas) sowie in Geschilen oder im Masshall verwendel wenden.

+ Warmendan Sie ihn in abschilssigen Bersichen {wie Dachbbden, offenen Terassen cder Mobeloberfllicken) nichd
ghine Fallschutz.

+ Werwemcen Sie cen Boboler micht i Temperaturen Uber 40 °C oder unter 0 *C oder wenn sich Filssighrsten oder
kletrige Bubstanzen aud dem Boden befinden.

+ Entfemen Sie vor der Inbatrisbnahme des Roboters Kabel vom Boden, damit she won dem Gerdd nichil aufgesaugl
wiardan

+ Entfernen Ske alle merbrechlichan oder unnidiges Gagenstande vors Bodes (wie Vasen cdar Plastihiten), um Schi-
den an wertvollen Objekien zu vermeiden, Talls das Geridt sich in ihnen verheddert oder gegen sie st

+ Dieges Gert darf nicht von Personen mit singescheiinkten kimperdicken, sansoeiefon oder meniaken Fifigkesen be-
nuizl werden {Kinder eingesohlossen),

+ Kinder dirfen dieses Gerdt nicht &5 Splelzeug werwenden. Halien Sie Kinder und Hawstiere ven dem laufenden Ro-
bater Tem,

+ Bawahren Sle @@ Haupthlrste wed andere Relnigungestenaiben sulerhalt dor Relchwee von Kindern auf.

» Lassen Sie Kinder oder Haustiere weder auf den ludenden noch aul den susgeschalieten Roboter sleigen.

+ Halten S Haare, Finges, sonslige Kéepertelle und Hawstiere fam von der Saugbifinung des eingaschaltaten Boboters,

= Wernenden Sie das BerEl nichi rem Aulssugen von glilbenden Gegenstindan [wie Zigaetbensummels).

= Wermmncan Sie das Gerdt nicht zur Aririgung von Eangflorigen Teppichbbden (manche dunklen Teppichbbden mis-
ged speeinl geninigl widen).

+ Lassen Sie das Gerdt keine spitzen oder harten Gegrerstinde sufsaegen (wie Deko-Rickstande, Glas oder Higel),

= Tragen Sie dag Gerdl nichd an der Schutzsbdeckung des Leser-Abstandssnsoae oder SloblEagers.

+ Reinigen und pflegen Sie den Roboler und die Ladestation in susgeschalieiem Zustard.

= Reinigen Sle keinen Tel des Geslite = einem naasen Tuch oder Fillssighaitan,

» Wermenden Sie das Gerdt gemEl deser Bedienung senleiung. Der Nulzer Bafiel f3r pegliche Schdden oder Vesletom-
Qe indalge uneschgemslen Gebepuchs,

» Wermenden Sie die Wischfenktion nicht auf Teppichbiden cder Mokein.
+ Stellan Sie sicher, den Wassertank zu lesren, wenn sich der Roboter auflddt



Akku und Aufladen

* Varwenden S keine Akkus, Ladestationen oder Ladegardte andeser Markes,

= Feflegen oder reparieren Sie den Akl oder die Ladesiation sichi selbsl.

* Halen Sie die Ladestation fern von Hstzequellen {wie Heizgeriten),

= Reingen Sie die Konfaktetfte an der Ladestation rcht mit elnem nassen Tuch oder nessen Hindes.

* Enlzoogen Sie leere Skkus nichi selbsl, Leere Sikus milssen iiber gewerbliche Becycling-Stellen entsorgt werden.

» Falle dag Netziabel beechidig cder kgt it soellen Sie Bitie aofert die Verseadung dea Roboters ein und erssizen
Sie das Kabel liber die offiriclen Kanile

= Stellen Sle slcher, daas das Gerdt belm Transport ausgescheRet Bt und Ser Transpart in der Delginalverpeckung
erfolgt.

= Falle der Reboter Engese Teit nicht benutzt werden soll, mues e vollstbindiy sufgelsden sowie kihl end trocken
aufbewatet werden, Laden Sie den Roboter misdestens sinmal alle drei Monate auf, um Schdden am Akl dwch
Tieleralechng 2a vermeiden,

Sicherheitsinformationen zum Laser

= Def Leser-hbetandeenser des Produkie enlsgeichd der Nom fir Lassrpeodubte Klagse 1 IECE0ST5 und erpeugl keinen
gefiitalichan Laserstrahlen,

PRODUKTINFORMATIOMEM

Die wichtigstan Funktionan
f | I &, Kekren/ON und OFF
e —— 1
e U-an Dribeken Zut Slanen oder Unlerbre-
& chen der Kehrunigion
- -3 Sebunden Enges Drilcken zum Ein-/fus-
IJ.J’ = gchalten,
/ |l' - h -16 Sekunden lnges Drilcken, um die &usschal
| } bang in diigresh mesAustionen De erewingen.
| | |
Llill |"/r '“H\\I | J Aufladen/Spot-Reinigung
=T l\\._—f’fl -Kurzes Driicken auf die Tasse Aufladen/Pause

\

I | ‘Lareges Drilckes zum Saren der Spot-Reisi-
/'/ qung.
Anzeige
-Blay; Normaler Beirieb oder Laderusiand.
‘Rt Auenahmesibuation ader nlediger Axkustand.
Q‘"_::_— —= “Wilett; Ous Geriit i1 nicht ans Netz angeschlossen.

WLAM reu starten

‘Deilcken 3 Sekurden |ang rwei Tasten gleich-
Teitiyg.
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Saugroboter

Filterabdeckung
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[ Ey [ wandfogesensar
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"] o T = | | e i
'||_ .’_ I.
- |’ 4]
Staubfachtaste
Taste pum Neustart des Systems
Anschluss zur Aktualislerung
des Sysbemas
Sendor und Stnakbur
Ladesansor
Abstandsensor
e
Radarsensor L
gegen Kollisionan

|
1} e E J
Infrasrctsansar

gegen Kollisionen

—
I'_.-"
Ladesensar
Fallschulzsensor
- Ladekontaktzone
e e | Universallaufrolle
LA T 1 ok Seitenbirste
o R L,
E = A kku-Abdeckiing
N s = i E Hauptlaufrolias
il = amom pil
! HauptiOrste

Laschen an der
Abdeckun

3
der Hauptiblrste
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Ladaestation

Stromversergungsanzelge

Slgnalausgabeberalch

Ladekontakiatile

Kakslaufwlckiung

Dackal

Anschlussbuchse

Kabalaufwicklungsstift

L)

.

~y

Kabalaufwicklung



INSTALLATIOMN

1. SehlieBen S5 das Nelzkabel s ind begen Sie die sich besdtigle KabelEnge in die Kabelailvickimg.
i o
*mﬂp‘-—u ] ]

Anmerkung:

= Stellen Sie am beiden Seilen der Ladestalion enen freden Abstand won 0.5 m und wor der Ladestafion 1,5 = sicher.

= Wenn das Siremkabel sul dem Boden liegl, kilnnbe es vom Gerdl sufpesaugl und die Ladeststion sbgeechaliel wer-
e

= Die Ladestandanzeige leuchbef normalermeise sul, wean der Roboler in Betrieh ist, und erlisch, wenn er vellstdndig
aufgedadan st

3. Versetoen Sie die Ladestalion nicht beliekig und halben Sie sie von direkbem Sonnenficht fern

(&5
L

]
y
Pl

Anmerkung:

= Wenn Sie die Ladestation umstellen, kSanbe die Posilionisrung des GeeElg fehlochlagen urd die Karbe verloren gehen.
Beim Windereinschalten wird die Karte voen Gerdt rekonstrulert und gespaichert und auf der rekonstnderien Karie
kEnnten die Reinigurgsinformationen zu werhobenen Zonen und anderen Bereichen werdorengehen.

= Direktes Sonnesficht inberfarar mit des Ledesignal, weehalb das Genit méglicherwele sicht zur Ladestation zu
rickindat,

4. Binbau der Sestersdrsten

Diie linke Selterbiirste (L) und de rechie Seitenbiirste: (B} miissen sich mit den Buchestaben L und B an der Unterseibe
der Abdeckung decken. Drickes Sie L und & an der Seite, bis die Blrsten biebher sinegsten.

&
T L

¥ CID
.'\-\.- - 1:1
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5, Inbetriabnatene und Aufladung:
Drikcken Sie lang auf die Taste 2 wm dien RBoboler eineuschalien, Stellen Sie das GerE aum Laden aul die Ladests-
1lon, wann die Stomverssrgungserceipe aulleschiat

fa
.

Anm

+ Falls alch der Roboter nlchi elnschatien kann, well der Akkugiand na reedrig kt, laden Sie des Gerdt suf der Lade-
station, E5 schaliet sich dann automatisch gin,

+ [l Robaber kann aur 2 farmalen Badingungen fenklionienen, smenn der Akkusiand = 30 % berigl

. Inginlbaren Sie die App Ikohs Home [optienal)
» Beanmen Sie zum Herumesladen der App mit lheesn Handy den folgenden QR-Code ein.

33 D50

iPhone 05 Ancroid 05

* Registriemen Sie sich und melden Sie sich in der &pp an

= Klicken Sie aul dag = Symbal, um des Gerbil hiszuzufilgen - withien Sie Klenes Haushaltsgerdt (Small Home
Appliance) - Sasgroboier (Robot Yacuwm] - AP-Modus.

= Drilcken Sie die Tasten ON und Recharge & Roboler far 3 Sekunden, bis die Kestrolllsschle viglet leuchoet end
laigsam hink!,

= Gelen Sie heen Helr-Wit-Meizwark-Names und Ik Pasewart in die App &n.

= Verzinden Sie (hr Mobiltelefon mit dem fugangspunkt des Gerits,

» Wienn das Metrwere erfolgreich verbunden wurde, wechaalt die Anzelge von violest sul blew.

Anmariomg-
» Falls gich des Handy nicht mit dem Saugrobober verhinden kiea, schisgen Sle bifte bm Abechnitt WLAN neu starien
auf Saite 33 nach,

7. Reinigung starien

Driscken Sia nach dem Einschalten des Roboters kurz auf dia Taste © am Gerdt oder starten Sie dis Rainkgung lber

die Ao (driloken Sie auf eine belickige Taste, um den Boboter pu unterbeechen, wenn o sngeschaliet st

Anmerinmg:

+ D Saugroboter darl nich 105 die Resnigung von Flissgkenen vermendet werdea.

+ Bl pirpms Aickustand vor weniger als 20 % funktionert das Gordt nicks, Ladan Sie os auf,

+ Bei ginem Akkestand von unter 30 % oeh der Robofes, wens ef in Befileb i1, selstindig zur Ladestation 2unick wnd
achaltet sich aus. Sobeld der Akkusiard 30 % emeichi, aeizt der Roboter die Reirigung fert

+ Entfernen Sie vor dem Betrieh des Roboters auf dem Boden lispende Kabel [einschliellich des Nelzkabels der Lade-
alaticn), um Unterbrechungen und Schiiden an Begenstlnden oder Kabels durch Aulsaugen zu vermeiden.



8. Enbau des Wischmoduls
Einbau des Mopps: Heften Sie den Mopp an die Unterseile des Wassertanks und sielien Sie sicher, dass er keine
Filien wirfL.

Anfeskling:
= Reimigen Sie den Wopp sach jedem Gebrauch, um eine optimale Beinigung zu gewahiaisien.

* Fillen des Wassertanks: Entlernen S die Tankabdeckung, fillen Sie Wagser in dea Tank und Bringen Sie die A
deckung wieder an.

= Einbay des Moduls: Dridchken Sie dag Modul waagrechl an die Rilcksefe des Berils, bis das Modul bdsbar eincasted.
9. Enitfermung des Wischmoduls:

« Orifcken Sie den Schalter in der Mitie des 'Wassertanks.

= Ziehian Sie das ‘Wiacheadsl necs hinten sk

v Leeren Sie den Wasseriank end reinigen Sie den Mopp (Bewegen Sie des Gerdit niokd urd deeben Sie eg sicht um,
ailange et in Batries lst).

@ o=
; A, T — |
N -
i . g D
b : ]
Tl "_-_::--J # e ::!"n;"'{“*
£ - -ﬂ-—_, '|_

10, dnweigun gen fir das Weschmadul
* Verwenden Se das Wischmodul nicht, wenn es sicht nitig isf.
* Vesgewlsaem 55 sich oe hrer eigenen Slcherkeit, das Wiachmedul zu entlernes, wenn sich der Roboler sufisd
oder nicht versendet wird,
= ‘Weachen Sle kelre Tepgichbiiden. Legen Sle i der App sine verbotene Jore fesl, dami der Robaler nicht Gher den
Teppichbaden fahr,
= Filr ein beaseres Wischergebnis 161 des Wischmodul einzubsuen, nachdem der Beden drelmel gekehrt wurde,

+ Pom Auffidllen won Wasser oder Reinigen des Mopps bei laufenders Robober unterbrechen Sie itin, bolen das ‘Wische
meodal heraus und besen es wie is Puskt 8 und 5 beschrishen wieder ein. Bawegen 55 dag Gerdl nichl wnd drehen
Eie p nichl wm, um ene Stirung bei der Positioniereng oder den Verlust der Karte 7o vermaiden,

» Die Wischiunition des Reboters el s e glgemeine Reisigung, nicka aul sine grandliche Reinigung seagelgl. B
kann knire schwierigen Flacken entfeman urd keing professionglle Beinigungskmafi ersetzen,

iy



DE

ANWEIFUNGEN

O / OFF

« Oricken Sie 3 Sskunden lang auf die Taste 2, Die Anznige louchtet auf end der Roboser schahim sich sin,

» Driscken Sie 3 Sekunden lang sul die Taste €, wenn sich der Roboter im Stand-by-Modug befindet. Dle Anzeige or-
lischs und der Roboter schaliet sich aus,

Anmierowig
* Der Roboter kann sich nicht ausschalten, wenn er sich gerade aufladi.

Kahren / Pause

» Dricken Sle kurz suf die Taste L = Gerdt, sobald sich der Roboter aingescheiet hat, oder starien Sis den Robater
tbar die App. (Drécken Sie auf eme beliebige Taste, um ihn 22 unterbrechen, wenn er in Betried ist.)

Arimierkerig:

+ Der Saugrobober darf nickd filr die Aminigung von FAilssigkeiten vermende? wesden

+ Bl einers Akugiand von weniger ale 20 % funktioniert dag Gerdt richi.

v B pirem Akkustand von urter 20 % loehn der Roboter, wenn er in Betrieh isl, selbstindig rur Ladestation periick usd
achalted sich aus. Sobakd der Akkustand 80 % emeicht, setzt der Robater die Relnigung fort.

* Entfemen Sie vor dem Betrich des Robolers sul dem Boden liegende Kabel [einschlielich des Netzkabels der Lade-
stathen], um Unierbirechengen usd Schiiden an Gegensibinden oder Kabels durch Aufeaugen 2u vermelden.

Aufladen

+ Aulomatik-Modus: Des Gerd kehrt nach der Reisigung selbsisindsy rur Ladesiation narick.

+ Manuelier Modus: Drilckes Sie, wenn 3ich der Robeter im Stand-oy-Modue besndet, kurz aul die Taste ©, um den
Ladevorgang zu starten, oder starten sie ihn (Ser die &pp, Die Anzeige befindet sich wihrend des Ladens des Gerdts
i Stand-by-Modus.

Anmeriomnge

+ Falls dae Gerdt die Ladestetion sicht findet, kebrt ag selbstindig mer wrepelinglchen Position pardick. Stelles Sie des
Gerit von Hand aef die Ladestadion

Reinigungsrmodus

+ Zobald das Gesdit eingeschaltet is1, scannt a5 den Faum ®n und erzeugl ene Kare, um @n intelbgent in Zoren
einzubeilen. Es kiht die Zoren nacheinander an der Wand entlasg geordest, sffziest und sorgliltig und plast eiee
péelitamige Reinigungsrouie. Das Gardt kedrt nach der Reinigurg sekatandig 2ur Ladestation zurick.

Gsreinighe Zone Gareinigte Tone

Noch zu reisigende fone

Akluols
Renigungizong



Enmirkung:

= Verselzen Sie den laufenden Robober nicht beliebig ader Biufig. Falls Sie den Roboler vessetzen, shellen Sie ihn in
der Mahe der Ausgangspositeen s und versischen Ske, (hn nach dem Nesstart smeustellan, Wenn der Boboter e
felgreich umgesielll wurde, setet er den Betrieh gemiB der geplanten Roste fort. Ardernfalls bricht der Boboter die
Arbiedt g, U cie Karte 2u rekerabruleren. Ea 182 auch sdglich, dass er nich? zur Legdestatien zurllcifindet.

Rainigung einer bestimmien Zone

= Falls mirer Beslimmbe Pore griindiich gereinig! werden muss urd der Mulzer Gher die App eine Stelle suf der Karle
fegtlegl, lihat der Robster selbetindig 2u @eper Sielle und kehit sine Fldche ven 1,5 m = 1.5 m (2eeimel in d&r San-
durdeinstellung. Bie Anzahl an Wiaderholungen kann angegeben werdem),

Spol-Reinigung
» Falls der Robober liber & App fachl gesteuent wenden kann, slelen 5 bn von Hand s die Saelle, die gensinigl
wnrdan soll, Brilcken S 3 Selunden lang sef die Taste 3 end ar kehrt sing Fliche von 1,8 m o« 1,8 m zwaimal,

18 ™

e —

L& m

Mutzerdefinierte Reinigungszone

= Lesgen She die Grobe und Posftion von &n oder mehrenen Kebrmonen lber die App fest. Das Gesst kehit dann den
Boden gemal den Bnatel lungen.

Verbotens Zone

= Lespen Sie sne oder mehrere verbolene Zosen Ober die App fest Dag Gerdk keh dann nur die andesen Zaren, aber
nilchi die verbotenen Zonen.

Anmeskung:

= [er Aoboter kann enber anderem infolge pirer Slireng der Positionierung oder einer Ausnshme des Sensors in eine
wersstens Zone Wneinfahren,

= D verbolenen ZTonen kinnen sidndig aufgehoben wesden, wenn die Position der Ladestation oder der MSbel dras-
Ligeh verndert wind. Versuchen Sie nachl, den laalenden Robeter 2u bewegen oder i in den Wey D kammi

= D Eirstellungen der auf Damer werbotenen Fomen kinnen verdorengehen, wesn die Karte rekonstruie wind,

Relnigung zu elner bestirmmiten Whreedt

= D Relndgung v einer Beatimmben Uhrzelt kann Uber die App festgeleqt werden, Das Gerdt Baginm zur festgelegten
Uhrzeit selbstindig mit der Bsinigung und kehrt danach zur Ladesiation zunick

14d



WLAN neu starten

» Falls das Mandy aufgrurd von Enderungen der Konfiguration dies Routers, des Pessworts oder aus anderen Goiinden

knira Verkindung mit dem Roboter aufnehmes keen, dricken Sie dis Tasten & und "L 3 Sekenden lang glaickarifig,
b sine Ansage WLAN-NeLE neu geetartel” bestitigl und die Anzeige langsam violett blinke.

O
O

DMD-Modus

» Bed Einstelung des DND-Modus kehi des Geesl nichl und gibt keinen Laul vos sich. S5 kdenen die App verwenden,
wm: den OND-Modus e verhindan,

Einstellen von Wassermenge und Saugleistung

* Sig karnan iiber die App 3 Modi wiihken: hoch, normal und niedrig,

TAGLICHE PFLEGE

Hauptbirste (wichentliche Reinigung)

1. Drehes Sle den Rebeter ww und drideken Sle auf die Lesches an der Abdecimny der Hauptblrste, um die Birste
herauszunehman,

2. Entlemen Sie den an des Birsbe angesammehen Slaub mil eines keinen Birsle wnd reinigen Sie se,

3. Bawsn Sie die Haupthirein wisdar ain snd dricken Sie de Abdeckung fest an, um die Laschen 7u ametiaren,

—
Univarsallaufrolla + Achsa [
Laschen I.:-Et:'—-'—-l.'-ﬁ-_'- -

Haupthirste m

=T . -
e i f"._ =
[ A
I e S
Cordlk o e
L ir H = _;.-'-I

Universallaufrelle (monatliche Reinfgung]

1. Drehes Se des Relater um end Zehen S die UniversaBaufrolle nach cben sb.
i, Entfernen Sie den an Laefrolle und Achse angesammatiten Staub,
3. Bawen Sie die Universallsdiolle wisder ein end dribzken Sie die Abdeckang Pzl an.

T4



Saitenbdrste (monatliche Reinigung)

1. brenan Sie dan Aoboter um und ziehen Sie de Seitenkdrsie nach oken ab,

1. Eniifernen Gie angessmmelie Haste und Stail und seizen 5He die Sejlenbiligie wisder gin,

4. bie links Sefienbdrsie (L) wnd die rechin Ssitenbiirste {R) mdssen sich mit den Buchstaben L und R an des Unterseite
der Abdeciung deckes Dridcken Sie L und B s der Sejte, um die Biinsien wisdersinreseizen

Anmerkung:

= Erswtzen Sie die Seiendrsien alle 3 bis & Monate, um eine Teeckdienlichs: Feinigeng 7o gewihrsisien.

| I N
e, Ritb] hf Rl

R {rechte Seitan- pa= | P L {linke Saiten-
blrste) ) Ly, bdrste)
L = = -\.-;'

Rainigung des Filtergitters (monatliche Reinigung)

1. Erdfernen Sie nach Bngerer Benutzung des Aoboters den Filtereinsatz, den Schwamm und das HEPA-Fitergitter.
2. Wasches Sia den Filtereinsatz, den Sclweemen, das HEPA-RltergRter und des Staubiach mit LeRungawassar,

1. Schitteln S das lbersobikssige Wasser ab und lassen Sie Filergiiter und Staubfach an der Luft trocknen.

4. Baven 5Sle dis Bestandtelle des S3aebfaches nach dem vollistindigen Trocknen an der Luff in deser Rehenfolge
wieder in: Filtereinsslz, Schwemim und HEPA-Filtergitier.

Filterainsatz

Staubfachtaste

Fliterakedeckumng

Flltergittar

HEPA-Filter

Anmerkung:

= Watchen i des Fitengitier mil Leitengswassar chne Renigungsmitiel
* Reinigen Sie das Fitergiter nicht mit Blrsten odes mit den Fingen,

» Lassen S das Filegiter mindesiens 24 Stnden &n der Lull trocknen.
* Ersetzen Sin das Fisergitter alle 3 bis & Monata,

105
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‘Wizchmodul (Reinigung nach jeder Benutzung]
1. Entlermen Se den Mogp aus dem Modul und leeren Sie dea Wasserank siss.

o

l'.__:__

2. Resiniges Sie den Mapp Und Easesn Sie Tank usd Mopp & der Ll iracknes.

- ‘.\:.:‘q el -. ']
r ’, I T

S 1 g
Sensoren (moenstllche Ralnkgung)
+ Reiniges Sie die Senporen deg Robolers mil enem rockenen weichen Tuch. Dazu gehiiren:
1. Die Wandfolgesensoren an der rechten Gerifeseile.
2. Drel Fallechutzeznsoren an der Gerlileuniemete.
3, Der Infrarolsensar gegen Kalisionen an der Berdtevordensete
4, Der Infrargtseasor gagen Kolsionen an cer Gardtecbersaie

5. Desr Siresschlagschulr und die Komaktstilte an der Ladesiation aa der Uniers2ile der Einhedt {schalien S den
Robader wihrend der Renigung ak)

. Dir Bereich der Signalilberiraqung mur Ladesiation
Fallschutzsensor

— Ladekontaktzone
gina T et
1 - i
-':'ﬁ'..."\,. P [
y " = 1
. ey )
: i
o — | i =— Ol
M |
b I — r— |
..--.\.
| H— Wandfolgasansor
| .'_.-
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Sansoran (monatiiche Reinigung)

Laser-Abstandsensar F :) \
Fadarsensor gegen Kollisionen Tkt :-.h:_— - |

infrarolsensor gegen Kalisionen
Ladesensor

Signalausgabebaraich T

Ladekontaktstifie

Aklou

o [eaeg Gt is1 mit einem hochleistengsfhigen Litkium-loner-fkion ausgeriistet. Laden Sie den Akbu nach jeder tig-
lichen Verwendung auf, um seine Lalstung 2u erhalen.

* Trennen Sie den RBoboder wom Stromnetz und Bewahren Sie ihn sachgems® auf, wenn er [dngene 2eit nickd bernat
wind. Laden Sie den Robefer mindeatens einmal ale drel Mongete suf, usm Schaden sem Akl durch Tiefentl adusg zu

vanmaidern,

Aktualisierung der Firmware

» Atualisieren Sie din Firmware Gber die App. Wenn eine neue Firmware fesigesielt wied, altualisieres Sie sie den An-
weieungen entaprechend. Der Akkustesd solte bei der Aktualisenng der Finsvweare ungef@hr 50 % betragen, meehalb
der Robober an der Ladestation angeschlossen sein sollin,

Meoustart des Systems

* Entfernen Sie das Staubfach, 6ffnen Sie den Gummisidpsel und dricken Sie o die Meustartiasie (Seie 95). Aktuelle
Karte weedl Teitachaltung geben verlores WLAM und pereceslisierts Eiedabsl lungen bleiben eheales
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ALLGEMEINE PROBLEME

PROBLEM

Der Roboter schaltet slch
nicA #in.

[ier Roboter |Edt sich nichs
auf

LOSUNG

+ Eaellen Sie den Robaler bei réedrigem Akkustand an der Blekircdienplatte aus-
richiet auf die Ladestation. Der mr schaliel sich arlomatisch sin {ist der
vollstindig entlades, schaltet sich das Gert ein, sobald der Akl ein wesig
aufgeladen ist1).
+ Versinchen 35 bed elner Rausviemperaiur urler § °C oder Bber 50 °C den Robaber
MlﬁhHTﬂm.ﬂﬂﬁhﬂ'l 0 ured 43 °C PU werwendien.

v Enkfemen Sie den Roboter, Uberpriden Se, ob die Anzeige der Ladesiation
alifleiichiet urd vesgewissemn Sie sloh, dass beide Enden des Metrieils der Lade-
slation richlig angeschicscen sind.

* Im Fall eines Weckelkontakis der Ladesiation reinigen Sie den Konlakistin der
Ladestation und den Ladekentakipunkl des Gesls oder schisben Sie die Selen-
biirebe uf Seie.

Der Roboter findel nicht zur

g Gerdl isl ba weil vom der Ladestation entieml. Bringen Sie &2 nEher an die

Ladestation Tuiich Ladagtiation und versachen S et noch sinmal

Ausnahmesiuation Stallen Sin den Robober ab und starten Sin thn ey

Ungawihnliches Lau D Hauptbirete, die Seitenblrsten oder die Loufrelle kbanen sich in Fremdobjel
rdusch o ten verheddert habes. Schalten Sk den Roboter ab wnd entiernen Sle sle,

Macklassen der Reinigungs-
kraff cder 'h'l:rhlmiﬂei'.g
von 5

Die WLAKN-Vmbindung wird

* Das Ssawbdach is1 woll, Entlesren Sie e,

+ Das Fihemitter ist Elockiert. Reinigen oder ersetren Sie es.

« Die Hauplbirste hat gich miiglicherwelze in Fremdobjekien vertheddet. RBeinigen
She ghe.

+ Das WLAN-Sigral izt 2u schwach. Stellen Sie sicher, dase das WLAN-Nelz den
Raboter mneichl.

» Dije Verhindung nam WLAK-Netz (g1 nichl komekt hergesielin. Stanes 5@ das
WLAN-Hetz neu, lades Sie die nevests Version der App hirunter und vensuchen

nickd Bergestell, Sae meul, die Verbindung herzustelen.
+ Dag Paaswor wunde {alech eagegeben.
+ D Router kann die Bandbraite 5G empfangen. Der Saugrebeter spricht nur auf
gine Bandbreite von I oder 4G an.
n‘ihﬁ'"""mm TV iner Wiadrigar Akiustand; die Reiniqung 2u ener bestimmiten Uhrzes kann rer starten,
sy revtan Uhrzed achliet ween dar Axkustand nlcht et 305 hogt
Warkrmucht dar Ak
Shrom, wWenn ar immer Das Gardt verhrauchs ein wang S5rom, wenn sie immar an die Ladestation ange-
an e Ladestabicn ange- schlassen Ist, wm aine bessere Alkuleisiung 7u ezelen,
schlogeen (s17
Muzs der Rcbofer die erghen
drei Mal Dar Lithium-Akiy kann sofeet nach dem Aufladen berartzt wesden, er hat kaines
uriu.m;jm lang gefaden Memary-Effakd,
wardan
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PROBLEMLOSUNG

WARNSHIHAL

Errer 1:Having ouble hog-
wering. Plegss re-irstel dust

tank and iy &gain

Diie Reei nigung lariel nsch Eimtetzen deg Siaublaches.

Errer Z: 1 cand s2e, ia my
madlar covered or blocked?

Error 2P ease pof me 50-
mewhere else and try again

Error £8'm I:llrg-?e:l
Plezse scrob my clilf sensor
and reslart me from a new
lecation

Error E4'm Bnded. Please
scrab my front sersor and
restant e feom @ new
lecation

Error Bty right-hand sensar
o misted up, Flease res-
1art me from a rew location

Error 7%y rodar housing

rﬂdslm_l'_uhthrl better
rnu-pﬁm. en restart mae
framn & new loecation

Error BSeems Bke my
Bumger 15 blocked, would
you mind?

Error Sty dust container
and filler need cleasing. Oh
youre so understanding

Error 16 Dast conlainer
removed. Mow can you
clean it?

Error 11 I'm siuck, and going
rerwhere fast!

Dier abers Radar kst abgedeckt oder der Anboter warde in einen offenen Raum ge-
stalit [chne Hindemisss auf einer Fldche vom & x & md),

Heben S die Maschine koch,

O Fallschutzsensor is! sbgedeckt oder auf eines gewissen Hishe angebrachi.

Der Infraroisensor gegen Kallisionen ist verschmutzt oder abgedeckl.

[her Wandfolgesensor ist verschmutzi oder abgedeckt,

[ Rodersensor gegen Kollisionen it werschmutst oder abgedeckt.

Dier Kollisions- cder Fallschinzsenser ist verstopft.

Dias Staubiach ist voll eder das Filltergither muss erselzl werden.

Eobald Fehler 9 erschein, wird Fehler 10 angezeigl, wenn der Mulzes die Abde-
ckung der Kabelwsfwicklung entfemt

[ Aobater ist verstopfL
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KURZAMLEITUNG
1, Schlieden Sin das Netzkabel an urd legen S5 die nichi bendtigie Kabelldnge in die Kabelaufwicklung,

"

L. Sleben Sie die Ladestation an eine Wand auf festem Unbergiund und schiielen Sie die Sromversedgusg an.

e —

Anmerkung:

= Stellen Sie an beiden Selten der Ladestation elhen freien Abstand won 0,5 mound vor der Ladestation 1,5 m sicher.

. Mnmmmwmmum kSnnbe et vom Gerdl sulpesaugt und de Ladestation sbgeschaRel wendan.

* Die Ladestandareeige buchies sormalerwalse wuf, wenn der Roboter in Betriel ist, und elischt wilbrend des Ladever
Fange

3, Versetzen Sie die Ladestation racht beliebig und hahten Sie sie von direktem Sonnenlicht fam,

Anmarkung:

» 'Wenn Sie die LeSegiation usvebellen, kinnbe g Posilionierusg des Geritg h!hll::hlr,llh | die Karie verloren gehies.
Mach dem Maustart der Ladestation wind won dem Gaerdt die Earte rekonstieet und gespeichart, In der miensinar-
fen Karbe kiifmien de Informationen na verbolenen 2onen und andesen Jonen vedonen geken.

+ Diraktes Sonnenlickd intarfariard mit dem Ladesignal, weshalb das Geedit méglichersmisa nichi zur Ladestation pe-
riickfindet.

4, Einbau der Setenblrsten:
D linke Seilenddreie (L) end die rechie Seitenbiirsbe (R) misces sich md den Bucheiaben L und R an der Unjerceie
der Abdeciung decken. Dricken Sie L und R an der Saite, wm die BUraten wiederenusatzen.

5. Inbetriebnahme und Avladung;
Drlicken Sie lange auf die Taste 2, um den Aobaoter sinpeschalten und sieflen Sie das Gerdt zum Lader auf dia Lode
glation, wenn die Swomversorgengsanteige aullsuchist

Mty kung:

* Wenn der Akxusiand niedrig ist und sich der Roboter nicht sinschakiet, stellen Sie ibn auf die Lodestation und er
schaltel sich sutomiatisch eis. Der Aobates kann nur 2u normalen Bedingungen funktonienen, wena der Mikustand
whchit urtar 30 % Beqgt.
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&, InstaMeren Sie die App lkohs Home {optionall:

= Registrienen Sie sich und melden Sie sich in der &pp an

= Klicken S auf dag « Symbal, um des Geeli hinzuzufigen - wiilden Sle Klenes Haughaltsgerit (Smell Home Apgll-
ance) - Saugroboter (Robot Vacuum) - AP-Modus,

= Driicken Sie die Tasten 0N und Recharge am Robober or 3 ekundien, bis die KentrolBeuchie vialell luchiel und
langsam binkt.

= Geben Sie lhren Heim-®S-Nelzmerk-Hamen und Br Passwort in die App ein,

= Werbinden S \hr Mobifelefon mit dem Tugangepunkt des Gelita,

= Wean das Metzeerk esfolgreich verbunden werde, wechsel die Anaeige von viclet? aef bilaw,

Anmerkung:

+ Fals gich dag Handy nichl mil dem Saugroboter werbinden kann, schlagen Sie bine im Abschnitl WLAN neu starien
auf Saite 104 sach,

TECHMISCHE DATEM

Robobar

EIGENSTHAFTEN LSH EVGENSCHAFTEM L5234+
Abmessungen 350 = 350 « 180 mm 350 = 250 = 100 mm
Gewichi des Produits 12 kg 14 kp
Mk Lithius-Akios 14,4 V2600 sulh Litkium-Akku 144 V5200 mik
‘Hpsnnung 144V 144V
Lalgtung nw nw
Ladestation

EIGEMSCHAFTEN L3ET EIGENSCHAFTEN LE23+
Ahmassungen 160 = 143 % 153 mm V&0 x 143 w 180 mim
Lelstung 4w 24W
Lelsiung 4 W 24W

Jerril den Banpdisdhen Fiokilinkn 0815 B/ED, DO0ESE0 ovd 2003 06BN o Reduthaue] der awesdung gelirwleres Elatie in Sdd
ogeriden e b Eneeuing son Abllen Db deehgerTi-ban: Byinbol, i kileris_ ] da Verpeching, wilit sil S Vesfdhieg

hiry, dura Ea Fradukd o Erad asines Mutrorgadeus geieant voa sxdermn Abiiller s boorg| werdes mwas Der Rrine: rans der Gesl daba:

wwnn s richi meh i Geasuch id; o dis svhpeschends Samarsiciels Fir Blekio- ured Flebiroriechist abgetee ader oy den Wekialer

wpra o oy nmeg ghidchaverige SR neh. S prgoresse Esaagung dog vrbermen Gedies 13 sremiairaghche

— Prozesse dek Rep g, et Bebiedianeg und et Ewisaagung i cadu e, bl reginive dswirkunges sl dee ek und i Getusd
Tl ¥u i P, i Eviplin gt ik P dhar’ Wi by, i s it i i Dbe inbisibsblchliche Exvtici gureg disi Produkt
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